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BCTYII

MeToauuHi BKa3iBKM MICTATh TEMHU JIAOOpaTOPHUX pOOIT, anrOpUTMH
pO3paxyHKiB 1 METOJAMYHI BKa31BKH /10 iX BUKOHAHHA. OCHOBHA M€Ta - JOMIOMOI'TH
CTyACHTaM 3aKpilUTH TEOpEeTUYHMI Marepian Kypcy «lIpomucioBi cuctemu
ynpasiiHHs. YacTtuHa 2.

B xoxa1 BukoHaHHS 71a00OpaTOPHUX POOIT CTYAEHTH MAalOTh 3MOTY HAaBUUTUCS
peamizoByBaTH KomyHikarilli 3a mpotokosiom PROFIBUS-DP, 30kpema nepenaBatu
1H(popMarlio 3 MudPOBUX BXOJIB IEHTPATHHOTO KOHTpOJepa Ha NU(POBI BUXOAU
nepudepiifHoi cTaHIlii; peami3oByBaTH KOMyHikarii Ha 06a3i Industrial Ethernet:
3MIACHIOBATH  MEpefady  JaHuX MDK ~ KOHTpOJEepaMH 32  JIOIIOMOTOO
KOMYHIKaI[ITHUX TIPOLIecOpiB; BUBUMTH cucTteMy Bizyamnizamii WinCC; mocmiantu
CUCTEMHM Bi3yalli3allli €MHOCTI 3 PIIMHOIO 13 BUKOPUCTAHHSIM OINEPATOPHOI maHesl

(OP) na 6a3i nporpamuoro nakery WinCC flexible.



1. KOMYHIKALIA 3A TIPOTOKOJIOM PROFIBUS-DP

Meta podoru: Peanizanis komyHikaiiii 3a mpotokosiom PROFIBUS-DP

1.1 3araanHi BizoMocTi

PROFIBUS-DP 1nie - ontumizoBaHu#M ISl MIBUAKOTO OOMIHY JaHUMH B
paMKax TEXHIYHMX Ta TEXHOJOTIYHMX KOMIUIeKCiB. OOMIH JaHUMHU CIHiA
pO3TIIAIaTH K MBUAKINA, SKIO 32 OAWH IUKJI OOpOOKM MpOrpamMu KOHTPOJIECPOM
naHl OyJo0 OHOBJEHO TMpUHAWMHI oauH pa3. AOpesiarypa DP o3naugae
neuentpanizamniio nepudepii. TumoBa cucrema PROFIBUS-DP wmoxe Oytu
pearnizoBaHa Ha 0a3i [IEHTPaJIBLHOTO MPOIIECOPY a00 13 3aCTOCYBAHHSIM CIELIAIBHUX
KOMYHIKAI[IMHUX TMpOILIECOpiB, IO € OUIbII JOUIUIBHUM 3 TOYKH 30Dy

PO3BaHTAKEHHS LIEHTPAIBHOTO MPOIlecopa Bij 3a7a4 KOMYHIKAIIIi.

1.2 3aBnanusa 10 1a00paToOpHOI podoTH

B poGoTi Tpeba peanizyBaTu nepeaady J1aHUX MK HEHTPAIbHUM MOIYJIEM
SIMATIC S7-300 2DP Ta mepudepiiinoro craniiero ET-200M 3a momomororo
itepdeiicy PROFIBUS-DP. 3okpema HeoOxigHO mnepenatd iHQopMaliio 3
1M(POBUX BXOJIIB LIEHTPAIBHOIO KOHTpOJIEpa Ha LU(PPOBI BUXOU NepudepiiHol

CTaHIII.

1.3 BukoHaHHs J1a00paTOPHOiI po6oTH

1.3.1 ’equannsa mixk SIMATIC S7-300 2DP ta ET-200M

3’ennanns cranuii SIMATIC S7-300 2DP ta ET-200M BukOHyeThCs 32
nonomoroto kadento PROFIBUS-DP (Puc. 1.1).



Modulare Slaves:
zB. ET 200 M-IMM 153

PROFIEUS-DP-Netz
owrischen Master und
Slaves

Direktverbindung zwischen
CPU und PG/PC iber MPI

Ilaster- Gerdt:
z.B. CPIJ 315-2DP

Pucynok 1.1 - Cxema 3’ennanns SIMATIC S7-300 2DP ta ET-200M

1.3.2 Koudirypauis anapatnoi yactuau y STEP 7

Koundirypariis nepudepiitnoro npuctporo ET-200M BuKopuCTOBYE Taki *K
camMl TPUHIMUIHN, 10 W KOH(]Irypaiiss UEHTPaJIbHOTO MOJYyJA. 3 KaTajory

anapaTHUX YaCTUH 0OMParOThCa MOAYJI, 10 3HAXOAATHCS y CKIIaJll IPUCTPOIO.

JNonaBanus SIMATIC 300-Station ta PROFIBUS-Netz

Buknuure koHTeKcTHE MeHIO Ta 00epith myHKT «Neues Objekt einfiigen -

SIMATIC 300-Station». Tex came Bukonarte i st PROFIBUS (Puc. 1.2).



T SIMATIC Manager - [Profibus -- C:\Program Files\Siemens\Step 7\s7proj\Profibus]

@ Datei Bearbeiten Einfugen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster  Hilfe - 0 X
0|29 o Bg| 8|t i < Kein Fiter > ~| T | ua =ZEM K2
= (& Profibus AEMPIA)

< SIMATIC 400-Skation
Zielsystem 3 SIMATIC 300-5kation
SIMATIC H-Skation
SIMATIC PC-Station
Andere Station
SIMATIC 55

PGiPC

SIMATIC OF

Objekkeigenschaften, .. Alb+Return

MPI
PROFIBUS

Industrial Ethernet
PTP

S57-Prograrnm
M7-Programm

Fugt PROFIBUS an der Cursorposition ein.

Pucynok 1.2 — lonaBanns PROFIBUS-Netz

Uepes nmojBIiHE HATUCKAHHS MPaBOi KHOMKK MUIII BiAKpuiiTe BikHO «HW
Konfig». O6epith y karamosi Rack-300 monyne skuBienHs PS307 2A Ta
nepeTArHiTh Ha mepiie micie. Ha apyre micue nmepetsruite CPU 313C-2DP. ¥V
BiKHI, 1[0 BIAKpHUETHCS 00epiTh Mepexy «PROFIBUSy» ta minrBepmuth ampecy,
Hanpukiaa 2. IToTiM mepersarHiTe Ha Micus 4, 5 1 6 Momyni BXOMiB Ta BUXOJIB

DI16xDC24V, Al4/A02, DO8xRelay. (Puc. 1.3).

PS5 307 24

CPU 313C-2 DP

il i

: PROFIBUS[1): DP-Mastersystem (1
EEa W i {1 DEMatergpsten 1]
24 Zatler B 121 153
3
4 DHBxDC24 m
5 414780241281t
& [08Relais
7 |HE TP 3431 Lean
g
q v
< 3

0
Steckplatz Baugrupp... | Bestell Fi.. | M E... | &.. | Kommentar
1 PS5 307 24 |BEG7 307
2 CPU 313C-2 [BES7 313v2.0[2
R OF 1877
Fid DIEAGIE R
24 ) | TER.
3
4 DI16DC24Y_|BEST 3211 0.1
5 A14/802¢12B1t [EEST 334- 272 272
6 DO8xRelsis _ |BEST 3221 8
7 S8 CP 3431 Lean [5GK7 343-fv20 [2 [304. [304..]
[
3
10
11

Pucynoxk 1.3 — Kondiryparis craniii
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Kondirypauia ET-200M

OOGepiTh Katayior amapatHoi yacTuHU Juisi Moaynio IM 153-1 Ta monaiite
fioro 1o PRIFIBUS mepexi HIIsSiXoM NepeTsAryBaHHsA. Y BIKHI HajalliTyBaHb Oyne
aBTOMaTHMYHO oOpaHa azapeca. [liaTBepauTh 1e. Y HWXKHIA YacTUHI TaOJMIN
KoHQirypamii OynyTh mokaszani BiUibHI Micug ET-200M. OGepitb Monaynb

DI18/DO8xDC24V ta nepetarHiTh iioro Ha Micie 5(4). Y mporeci KoH}pirypartii

3BEpTaiiTe yBary Ha mnamnky B sikiii Bu obupaere 00’ekTH (Hanmpukiaa sl MOIYJITIO

ET-200M neoOximHO oOupatu manky ET-200M).

- HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- ProfibusDP_Kartashov_SPLI|

iﬂ]Statmn Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster  Hilfe
h&e-8 8|5 ain gln| {2 % (w2

PS5 307 26 -~
CPU 313C-2 DP
7
OIT5/0076 |1
1] Zanien

=0

by

PROFIBUS[1): DP-Mastersystem [1]
v

DITE:DC24Y
A4280241 281t
|4 DOB:Relais
S& CP 3431 Lean

wo|oo|a|o| o] e fw]r ny

£ >
:Iil 131 1M 1531
Steckplatz Baugiuppe Bestelnummer E-Adresse | Addiesse | Kommentar
o ﬁ M TR EE ST AR LT T
&
4 [ Di8/D08:DC24v/0 58, Dut~ EEST 323-1BH31-0440 4 0
5
5
7
8
5
10
1




1 PS 307 24 -~
2 CPU 313C-2 DP
x2 DP : DP-
T DT i PROFIBUS(1): DP- Maéleléysfm (1)
24 Zahien ¥
3 5 i
4 DI16xDC24V ‘ m ‘
5 Al4/802¢12Bit
-] D08xRelais &3
7 Hl-‘ CP 3431 Lean
g
E] ] Eigenschaften - DP Slave
Aligemein l Betiebsparameter |
Bestellnummer: BES7 153-12403-(xB0
Fanilie: ET 200M
P3 DP-Slave-Typ: IM 1531
' Bezeichnung M 1531
5| @ M58
T I E = e | Adressen ‘ - Tel system —
leckplatz augruppe estelinummer o 5
] Di 1022 PROFIBUS... 3
2 E M IERT EEET AR, ‘
3 | IDP»Maslersyslem (]
4 DIE] Fige aften - PROFIB -
5
g Allgemein  Parameter | ‘ IV Ansprechuberwachung
Adresse: B - )
3 L2-Adresse
1 Ub hwindigkeit: 1.5 Mbit/s
Subnetz: i
Abbrechen Hilfe

Eigenschaften...

Loschen

Abbrechen Hilte
Pucynok 1.4 — Kondiryparnis ET-200M

3’€IHAHHS KOMIIOHEHTIB
Bigkpuitte manky CPU 315-2 DP Ta Harucuith Ha Verbindungen.

Binkpuetncs BikHo «NetPro». Hatuchite Ha «Speichern und {libersetzeny.

7 SIMATIC Manager - [SPU_IRISCHKA -- C:\Program Files\SIEMENS\STEP 7\s 7proj\SPU_IRIS]

Y RE mEm(Ne

w | 52| 4 o
=] SPU_IRISCHKA 7] 57 Program(1] @ Connections
SIMATIC 300(1)

] :E CPU 313C2DP

CP 3431 Lean

I+

3% NetPro - [SPU_IRISCHKA (Netz) -- C:\Program Files\...\s7proj\SPU_IRIS]

%?J}(itz I?garbeiten Einfilgen  Zielsystem Ansichthixtlfi Fenster Hilfe - 8 X
S g B kB 00 Bl
MPI(1) 1 3
MPI
PROFIBUS(1) |
PROFIBUS

[smMATIC 300(1) gy (M
5L [, QUNEp [155-1
[ Lean ]

B E B ——

2 2 8
< I | >
Station [schnittstelle [adresse| wumimer
SIMATIC 300(1) DP 2 -

SIMATIC 300(1) IM 153-1 3
| Bereit [PC Adapter(MPT) | [x 661 Y 166 [Einfg | A

Pucynoxk 1.5 - NetPro. Kondirypaiiist Mmepexi.
9



1.3.3 Po3poOka TecTOBOI MPOrpamMu, ii 3aBaHTAKEHHS Ta TECTYBAHHSI

Kondgirypamiss mepexi 3akiHueHa. Bu Moxxkere Hammcatu mporpamy AJis

cBoro 3apaanHs. B OB 1 mose OyTu HamuMcaHa HacTyIHa Iporpama.

0Bl : "Main Program Sweep (Cycle)”

Fommentar:

Hetzwerk 1 : Titel:

Fommentar :

L EE u]
T AR u]

Hetzwerk 2& Titel:

Kommentar :

Pucynok 1.6 — IIporpama xopuctyBaua

1.4 3micT 3BiTY

- Kondirypariis anmapatHoi yacTUHH,
- [IpoTtecToBana nmporpama;

- BucHoBku.
1.5 3anuTanHs 10 J1a00pPaTOPHOL podOTH

B yomy nossirae nporec koHdiryparii Profibus?

J11st woro BUKOpUCTOBYIOTH Profibus-DP?

Sxi komnoHeHTH BKiIovae B cede nmpuctpiit ET-200M?
Sxuii mianaszon agpec ponyctumuii s ET200M?

SIx Mmo>kHa HanamtyBatu aapecy ET200M?

Jlireparypa:[1],[2]

10



2. KOMYHIKALIA 3A ITPOTOKOJIOM INDUSTRIAL ETHERNET

Merta po6oru: Peanizanis komynikariii Ha 6a3i Industrial Ethernet

2.1 3araabHi BizoMocTi

Industrial Ethernet 1e moTy)xHa BiAKpUTa IHAyCTpiaJibHA CHCTEMA
KOMYHIKaIlli, $Ka TO3UIIOHYEThCA B KOMYHIKAIIMHII 1epapxii Hax TaKUMHU
cucremamu sk DP/AS ta PROFIBUS inrepdeiicu. ®@iznuno Industrial Ethernet
(IE) e enextpuuyHa mepeka Ha 0a3i BUTOI Mapu cTaHAapTy ab0 ONTOBOJIOKOHHA
mepexa. llBuakicte nmepenaui nanux g0 100Mbit/s. Industrial Ethernet (IE) He €
noBHicTio ToTo)kHUM 10 Ethernet TCP/IP. Cnocrepiratorbes aesiki BiAMIHHOCTI Y
BUKOHAHH1 KOMIIOHEHTIB, @ TAKOXK y CIIOCO0ax 3B's3KY.

VYV wMepexi Industrial Ethernet Hemae HI Bemyuux, HI MANOPSAKOBAHUX
CTaHIli{, BCl YYaCHUKU MA€Th PiBHI MOXJIMBOCTI KOMYyHikalii. Jloctyn n0 muHu
MOBUHEH OYTH BPETYJIbOBAHMM, 33 11 4Oro BUKOpUCTOBYEThCs CSMA/CD - meTon
(Carrier Sense with Multiple Access and Collision Detection ado Mehrfachzugriff
mit Signalabtastung und Kollisionserkennung). Lle#t meton nepeadayae HaCTYIHI
TTPUHITUIIN:

- Cnyxaii, mepm HDK ToBopuTH: llepen BIAMPaBKOI BUKOHYETHCS
nepeBipka KOXKHOI CTaHIlli, YM BUIbHA JIiHISA, a00 4YM HE TMOCUJIA€ CUTHAJ 1HIIA
CTaHI[is. SIKIIO JiHIsA BUIbHA, CTAHIIS MOXKE BIJIPABUTH CUTHAJ BIIpasy;

- Cityxaii mij yac po3MOBH: TIepe/laBasibHA CTaHIIisl POCIYXOBYE JIHIIO;

- IlepepuBanHs nepenayl Npyv BUHUKHEHHI KOH(MIUKTY: SIKIIO JB1 CTaHII]
OJTHOYACHO OakaroTh TiepenaBaT iH(OpMaIlito, BU3HAYMBIIM JIIHIIO SK BUIbHY
HE3aJIe)KHO OJ[HA BiJ OJTHOT, TO 115 MO/is TO3HAYAETHCS SIK KOH(ITIKT.

3araipHi IPUHIIUITH JOKATBHUX MEPEXK:

- OTpuMaHi akeTu JaHUX BiJl PO3MOJIILHOT CTAHIIT HAMPABISIOTHCS BCIM
y4acHHMKaM JOMEHY. Bci makeTu npoxosiTh Yepe3 yCi CeTMEHTH MEpexi,

- Bci yuacHuku Mepexi JisTh HOMIHAIBHY MIBUAKICTH MIEpeaadi TaHuX.

11



2.2 3aBIaHHA 10 J1a0OPATOPHOI podoTH

3niiicHUTH Tiepeavy AaHuX MK KoHTposiepamu S7- 300 ta S7-400 yepes
Industrial Ethernet 3a momomororo komyHikariiaux mnpomecopiB CP 343-1 Lean ta
CP 343-1 Lean, 30kpema nepeaaTd oauH 0aiT iHdopmarllii 13 nuppoBOro BXOay

OyAb-SIKOTO KOHTPOJIEPY 10 HUPPOBOTO BUXOAY 1HIIOTO KOHTPOJIEPY.
2.3 BukoHaHHs J1a00OpaTOpPHOiI podoTH
2.3.1 Kondirypauis anapatnoi yactunu Ha 6a3i SIMATIC Manager

CtBopiTh KoH(irypariito anaparnoi yactuau SIMATIC 300 ta SIMATIC

400 y BalioMy npoeKTi, MONepeIHbO CTBOPUBILIN HOBUIl MPOEKT.

G SIMATIC 30001 F R MFIT] HHEROFIBUS()

Meues Objekt einfugen SIMATIC 400-5kation
SIMATIC 300-5kation
SIMATIC H-5tation
SIMATIC PC-Station
SIMATIC HMI-Station
Andere Station
SIMATIC 35
PGPC

Zielsystem »

Objekkeigenschaften... Al+Return

MPL
PROFIELIS

Industrial Ethernet

PTP

S7-Programm

M7-Prograrnmm

Pucynok 2.1 - SIMATIC 300 Station ta Industrial Ethernet

12



Steckplatz Baugrippe B ezstelnummer

'I PS 307 2& BESY 307-1BADD-OAA0

2 CPU 313C-2 DP |6ES7 313-6CF03-0ABD |¥2.0

A 05 b

Pty HTEARGE ST SF
S Sapfuen SEE. TET | FEEL R
3

4 DI1ExDC24y BEST 321-1BHO0D-0AAD 0.1

5 Al4/AD241 2Bt BEST 334-0KEB0-04AB0 272279 272 275
5 DO8xRelais BEST 322-5HFO0-04B0 1]

7 CP 3431 Lean BGKT 343-1C400-0<ED 1.0 304319 [304..315
g

9

10

1

Steckplatz

Baugruppe

Bestellnumnmer

E-adres...

A-Adresse

1 E PS 407 102 BEST 407-0KADZ-0440
& CPU 414-3 PN/DP |GES7 414-3EM05-0ABD
IF1
HE AeFLARE [T
M FRE ERER
NEFT Fat? frlc
NEFE Fads SR8
5 DI32:DC 24% EESY 421-1BLO0-0440 0.3
B DO32:DC24/0.54 EEST 422-1BLO0-0840 0.3
7 Al8x13Bit EEST 431-1KFO0-04B0 512,527
8 A08x13Bit EEST 432-1HFO0-0ARBD 512,527
g CF 4431 BGKT 443-1EX02-0<ED 2186

Pucynok 2.2 — HW kondirypamis SIMATIC 300 ta 400

2.3.2 TlpoexTyBaHHA Ta KOH(Irypauisi cucTeMu KOMyHikanii

Binkpuere momatrok NET-PRO Bamoro mpoekrty. 3Biicum BH MOXKETE

3pOOUTH BC1 HACTYIIHI KPOKH MPU MPOCKTYBAHHI 3’ € THAHHS.

[SIMATIC 300(1)

SIMATIC 30001) CP 343-1 Lean 192 . 168

T I S

Pucynok 2.3 — NETPRO-Ansicht

13

AL SIMATIC 400(1)
il %gc-zi E:a3r-|l I_”H” %FZEB {MRTDR 1PH-IC g‘%_l
E Em m L loe |
P P =] |
4
Ethernet(1)
Industrial Ethernet
MPI(1)
MPT
PROFIBLIS(1)
FROFIBIUS 'y
<
Station |Schnittstelle IP-Adresse | |MnC—ndresse Geratenummer
SIMATIC 400{1) PM-IO 1927, 1168L 00, 1 f- - - - - -
SIMATIC 400(1) CP 443-1 192, 168, 0,2 [08-00-06- 01 -00-01-



HaruchiTe npaBy kHonky muii Ha CPU 414-3 PN/DP ta obepith «Neue

Verbindung einfiigen», sik Bkazano Ha Puc. 2.4.

o Neue Verbindung einfugen, E‘
) sl <5 P Fria 1 w2
i =[] Im aktuelen Frojekt
=9 Projeki_TEILZ_Number_2
= [ SIMATIC 200(1)
CPU 31302 DP
[unspr
B Inunbekanntem Projekt
SIMATIC 300(1)
B s
DP
o
ERE
4
£
Prajekt: Projekt_TEIL2_Humber_2 J
Ethermet(1) Station SIMATIC 300(1)
Indusirial Ethernet Baugiuppe:  |CPU 31302 0P
MPIE) Verbindung
MPT
Eggggﬁg(l) oK Ubsnchmen | Abbrechon | Hie |

Pucynox 2.4 — [IpoekryBanns [ISO-on-TCP-Transportverbindung

Ob6epiTh B sikOCTI KOMyHiKatiitHoro maptHepy CPU 313C-2 DP, a B sixocTi
tuny 3’eaHanns «1SO-on-TCP-Verbindung». AkTHBYHTE BIaCTHBOCTI 3’€IHAHHS
JBOPA30BO HATHCHYBIIM Ha PAAOK y TaOmuii 3’emxHaHHs 1 o0epith «Aktiver

Verbindungsaufbauy. I{e noka3ano Ha Puc. 2.5.

Eigenschaften - 1SO-on-TCP-Verbindung

Aligemein Adressen ] Dptianen] leersicht] ]
Lokaler Endpunk:t B auzteinparameter
1D Hex]: ooo A0s0 - 1o
W ame: 150-ar TCP-Yerb-1 W BH1FFA —LADDR
Liber CF: |EF' 443-1 - [RO/59)

Iv Akbiver Yerbindungsaufbau

oK Abbrechen | Hilie |

Pucynok 2.5 — BnactuBocTi ISO-on-TCP-Transportverbindung

J11st 3aBaHTaXEHHS MTPOEKTY 10 KOHTPOJIEPY BUKOHANUTE HACTYIIHE:
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1. 36epexiTh 3MIHU Y TIPOCKTI;
2. 3akpuiiTe BIKHO KOH(Iryparlii;
3. 3aBautaxxre HW no SIMATIC 300-Station;

4. TToBTOPITH TEXK caMe JJIsl 1HIIOT CTaHIII].

2.3.3 Po3po0ka TecTOBOI Mporpamu, ii 3aBaHTaKeHHsI Ta nepeBipka

[Iporpama st 060X KOHTPOJIEPIB Ma€ 1ICHTHYHHM BUTJsaA. OJHAK CIij
B3sTH 10 yBary, mo LADDR — aapecu qst cranrii 300 Ta 400 pi3Hi, Tak camo 5K 1
dbynxkuii FC5 1 FC6, sxi He0O0X11HO 1HTErpyBaTH 3 KaTajJory CTaHIAPTHUX (PYHKITIH

MOBU IIporpamyBaHHs Step 7 BpaxoBYIOUH CEpII0 KOHTPOJIepa.

Eomtrentar :

FC5
&% SEND
"AG_SEND"

E0.0 —ACT

1 —ID
DONE —mM100.0
WElE#1FFA —{LADDR
ERROR~mM100.1

PHE 0.0
BITE 1—{SEND STATUS ~pa10z

1 —LEN ENO|—

Hetzwerk 2 : Titel:

Kommentar :

FC&
NDE=mM100.2

. —EN
ERROR=M100.3
1 —ID
STATUS ~1m10d
WHl6#1FFA —LADDR
LEN=MW106
PEa 0.0
EYTE 1 — RECV ENO|—

Pucynok 2.6 — IIporpama kopucryBaua
Jng 3aBaHTaXEHHSA IIpOrpaMy B LEHTPAJIBHUN IPOLECOP BUKOHAUTE

HACTYIIHE!
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1. YBIMKHITH KOHTPOJIED;

2. lepesenits CPU y STOP un RUN-P ta CP y RUN;

3. Buninite y SIMATIC-Manager 6yap-sKy CTaHIIiIO;

4. 3aBaHTaXT€ CTAHIIIIO;

5. Bugainite y NET-PRO moxyns CP;

6. 3aBantaxte CP.

IToBTOPITH TEXK came IS 1HIIOT CTAHITI].

SIKI10 BU MIPAITIOETE 13 CTUMYIIAIIITHAM MOAYJIEM a00 MOJIYJIEM BUXOJy, BU
MOBUHHI MOOAYUTH CBITJIOBUHN CUTHAT HA CTUMYJISIIIIHHOMY YU BUX1THOMY MOJIYJII,
K JI0Ka3 peasii3oBaHOi KOMYHIKAIIi.

K110 KOMYHIKaIlisl BIICYTHS:

1. [Tepesipte xix nporpamu y STEP 7/FUP;

2. [epeBipTe komyHikaiito 3a gormomororo NCM Ethernet—Diagnose.

2.4 3micT 3BiTY

- HW-xondirypaiiist anapatHoi 4aCTHHH;

- [Iporpama kopuctyBaua /i1t 000X CTaHIIIM aBTOMAaTH3AIlIi,
- BucHOBKU.

2.5 3anuTaHHs 10 J1a00paTOPHOI podoTH

o Take Ethernet-TCP/IP?

SIki Tunu kabeniB BuKopucToByroThes B Industrial Ethernet?
Sxuii popmat agpecy mae MAC?

Ska MakcuMaibHa IMIBUJIKICTD Iepeaayl qJanaux depes3 [E?
J1y1st 4or0 BUKOPUCTOBYEThCS crcTemMHa GyHkitis FC5?

J11st 4oro BUKOpUCTOBY€EThCS crucTeMHa GyHkuis FC6?

Jliteparypa:[2],[4]
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3. BIBYAJII3ALISA HA BA31I WINDOWS CONTROL CENTER

Merta po6oTu: BuBuenns cucremu Bizyanizaiii WinCC

3.1 3araasHi BizomocTi

3.1.1 CTBopeHHs NPOEKTY Bizyasizamil

3a gomomoror mporpamHoro makety WinCC MoOXHA CIPOEKTYBaTH
Bi3yaJTi3allito TeXHOJIOTIYHOTO MPOIeCy a00 TEXHIYHOTO KOMILJIEKCY.

Hna  Toro mo6 mouatu  pobdory 3 WinCC  HaTHCHITH
«Start/Simatic/WinCC/Windows Control Center 5.1». JIns CTBOPEHHS ITPOEKTY
WinCC 3a ponomororo SIMATIC S7, tpeba y SIMATIC Manager BIOKpuUTH
HOBUM MPOEKT Ta J0JaTH 10 HBOro omepatopHy ctanuiro OS. s 1poro
HEOOXITHO 3a JOMOMOrOK IMpaBoi KHOnKW wmuini BuOpatu «Neues Objekt

einfiigen/OS». Ilicis goro Bxke moxkHa Biakput OS (puc. 3.1, 3.2)

<l SIMATIC Manager - [SIMATIC_WINCC -- C:\Program Files\SIEMENS\STEP 7\s7projiASIMATIC |

@Datei Bearbeiten Einfugen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

De | 87&| 4 B2 | dallo % 2 <Ke|nF|Iter> _Jvd on @ | % =NanJE V4
= B SIMATIC_WINCC
= [l SIMATIC 300(1)
i :
SIMATIC HMI-Station(1) SIMATIC MPI1]  PROFIBUS(1) Ethemet(1) Globales
os() HMI-Station(1) Schriftfeld
Zielsystem » SIMATIC 300-Station

SIMATIC H-Station
SIMATIC PC-Station
SIMATIC HMI-Station
Andere Station
SIMATIC 55

PGIPC

Objekkeigenschaften... Alt+Return

MPI

PROFIBUS
Industrial Ethernet
PTP

S7-Programm
M7-Programm

05
05 (Client)

Globale Deklarationen

Pucynok 3.1 - Simatic Manager
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B2 SIMATIC Manager - [SIMATIC_WINCC -- C:\Program Files\SIEMENSYSTEP 7\s 7projASIMATIC ]

@Detei Bearbeiten Einfugen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife

D@2

|| < KeinFiter >

B AR s

= B9 SIMATIC_WINCC

L SIMATIC 300(1)
3 SIMATIC HMI-Station(1)
¥3 05(1)

Pucynok 3.2 — Bigkpusanus OS y Simatic Manager

Ha puc. 3.3 npencraBineHuidd 30BHINIHIA BUTIST CTPYKTYpPU TPOEKTY

WinCC.

SIMATIC
300(1)

SIMATIC 0511 ©Obijekk offnen Chrl+al+0
HH1-Station(1) Y : s

Ausschneiden Chri+%
Kopieren Ctrl+C
Loschen Del
Meues Objekt einfugen
Zielsystem
Ubersetzen Chrl+B
Ubersetzungsprotokoll anzeigen. ..
Serverdaten erzeugen
05-Server zuordnen...
0O35-Simulation starten
WinCC Objekte importieren
Drucken
Umbenennen F2
Objekkeigenschaften... Alt+Return

=

3

- [ ]

slobales
chriftfeld

(> WinCCExplorer - C:\Program Files\SIEMENSISTEP 7\s 7projASIMATIC ‘wincprojd0S{1)105(1).mcp

Datei Bearbeiten Ansicht Extras ?
D& =m» & 3 | s
= Name | Typ
Rechner @ Rechner Rechner
- {fif] variablenhaushalt v ariablenhaushalt Variablenhaushalt
B Strukturtypen B strukturtypen Strukturen
:'_I’J: Graphics Designer -’ Graphics Designer Editor
&1 Alarm L°99i"9 E:-*_ﬂﬂ.larm Logging Editor
] Taa L°gg'“9 JJ Tag Logging Editor
é Repoit De.51gner éReport Designer Editor
mb Global Script &Global Script Editor
Text Library
% User Administrator ETEXt Lbrary Editor
CrossReference mUser Administrator Editor
Serverdata s CrossReference Editor
4 Redundancy %Serverdata Editor
User Archive wRedundancy Editor
5 Time Synchronization m User Archive Editor
ég Hormelder @ Time Synchronization Editor
é@; Picture Tree Manager gHormelder Editor
2 Lifebeat Monitoring £ Picture Tree Manager Editor
X 05-Projekteditor | ifebeat Monitaring Editor
- ,_,’,_ Bausteinlisten Editor X 05-Projekteditor Editor
=] Faceplate Designer R Bausteinlisten Editor Editor
&5 oFC Faceplate Designer Editor
Le$ 'Web Navigator %SFC Editor
o Web Navigator Editor

Pucynok 3.3 — WIinCC Explorer.
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Y poboyomy BikHI € myHKTH MeHI0 Datei, Bearbeiten, Ansicht, Editoren, Ta
Hilfe. Y mento Datei moxxHa po3poOHUTH HOBHIA POEKT, BIIKPUTH a00 aKTHBYBATH
CTapui.

JlJis IpocTOTo TMPOEKTYy (HAMpHKIA Bi3yami3allis MpoIecy peryIroBaHHS
piBHS PIIMHU) IHIII TYHKTH MEHIO HE BHUKOPUCTOBYIOThCS. Jlyig Toro o0
po3pobutu rpadiuauii 06’ ekT (rpadiuHe MpeaCTaBICHHS MPOIIECY PEryJtOBaHHS),

Tpeba BUKOHATH HACTYIIHI orepariii, puc. 3.4.

= 8% 05(4)
----- @ Rechrer
-l *ariablenhaushalt
----- B Strukturtypen
..... _h- Grap
----- &4 Alarm Logging Offrien
MNeues Bild
?@ Fieport Designer Graphic - OLL
""" » 3 Global Script Activedd auswahlen
g Teut Libfﬂ.f}'_ Forreertieren der Bilder
User Administrator  G1opale Bibliothek karvertisren
""" o CrossReference Projektbibliathek konvertieren
-8 Serverdata
----- @A Redundancy Eigenzchaften

----- zer Archive

‘% Timesynchronization
----- u@& Picture Tree Manager
----- @ Lifebeat Monitaring

Pucynok 3.4 — Po3poOka rpadigaoro o0’ ekty

Hatuchite Ha «NewPdl0.Pdl» mpaBoro KHOMKOIO Ta Ha3BiTh CBili MAJIOHOK
(«Bild iibernehmeny»). [ToTim 3a JOTTOMOTOO MOJABIHHOTO HATHCKAHHS BiIKPUHTE

Bikao Graphics Designer.

3.1.2 Graphics Designer

Graphics Designer — e nporpama st po3po0ku rpadigHOro 300pakeHHs
npoiiecy. 3a A0MOMOTOI0 BEJIMKOI KUIBKOCTI rpadiuHuX 00’ €KTIB, 10 MICTATHCS Y

010710TeKax 00’€KTIB Ta MAJITPl CTUIIIO, MOXKHA PO3POOUTH CKIIaJIHE 300pa’KEeHHS

npoIiecy.
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VY 6i16mioteni Bu Moxkere 3HaWTH, K CTaHAAPTHI 4aCTO BUKOPHUCTOBYEMI

00’€KTH, TaK 1 CKJIaJaTH BIIACHI €JIEMEHTH.

Graphics Designer mpornoHye KOpUCTyBady HaCTYIHI (QyHKITI:

KoMm¢popTtHe Ta nerke y BHKOpPUCTaHHI OIEpaliiHE CEpelOBUILE 3
pI3HOMaHITHUM HabOpPOM IHCTPYMEHTIB Ta rpadiyHUX MaHeIe
ParionanpHe mpoekTyBaHHS 3 IHTETPOBAHUMH 010J10TEKaMU CHMBOJIIB
Ta 00 €KTIB

Binkputi komyHikamii s iMOopTy TpadikiB Ta MIATPUMAaHHS
komyHikarii OLE 2.0

[IpoekTyBaHHs JAMHAMIYHMX OO’€KTIB 3a JOMOMOIOK TIpadidHOro
MacTepa

ITix’eqnanHs 10JATKOBUX (QyHKITIH

[lix’enHanHs BIacHUX rpaiyHUX 00’ €KTIB

32 61ToBi arumikariii, siki miarpumyotbess Windows NT.

Graphics Designer MiCTUTB:

[Tanenb KOJIBOPIB
[Tanens 00’€KTiB
[Tanens cTuiB
[Tanens BUPIBHIOBAHHS
[Tanens mpuOIMKEHHS

[Tanens mpudrin

Ianeab KoJLOPIB

3a 101moMOroI0 MmaHesi KoJibopiB Bu Moxkere mpucBoiti oOpaHOMy 00’ €KTY

OJIMH 3 16 cTaHIapTHUX KOJBOPIB YU SAKIHCh BIACHO OOpaHM KOJIIp.

ITaneJanb 00’eKkTIiB

3a momomororo maHelni 00’ekTiB Bu Moxere oOpatu 00’€KT, SKIH 3rooM

3’SBUTHCSI Ha TeplIii 1iomuHi pobouyoro cepenopuiia. ¥ Graphics Designer 115
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riomuHa HanamroBaHa K 0. O0’€KTH, 110 MICTATHCSA Yy HAsABHOCTI, MOJIJIEHI Ha

TPyIH 110 TEMATHIIL:

- CrangaptHi 00’€KTH, SIK HAPUKIIA] T€OMETpUYHI Qirypu

- Smart 06’extu, sk Hanpukiaa Control, OLE-Objekt, mkana, momus ais

BBOJly Y4 BUBOJY

- O0’extu Windows, ik HAPUKIIA]l KHOIIKK YA KOHTPOJIbHI OJIOKH

Taomurg 3.1 — [Tanens 00’ €KTiB

Grafik-Objekte

Grafik-Objekte ~ BUKOPHUCTOBYIOTBCS ~ 3I€OLTBIIOTO IS
300pakeHHs npwiIaaiB. Burisg o0’ ekta Moke 3MIHIOBATHUCS

y peaibHOMY 4aci 3a fonomororo ¢yHkiii Dynamisierung.

CTaTUYHUU TEKCT

[A]

CTraTHyHUN TEKCT BUKOPUCTOBYETHCS IS TPEICTABICHHS
TekcTy. [1i1 cTaTuuHUM MaeThes Ha yBa3i, 110 TEKCT CTOITh Y
TEKCTOBOMY 00’€KTi (HE 3MIHIOE€ThCS). Burnaz, momosxkeHHs

Ta 3MICT MOYKE€ TaKOK 3MIHIOBATHUCS y peallbHOMY Yacl.

Smart-Objekte

]

BikHo npunagox

B

Bikno amumikaiii — 11e 00’€KT, 1Mo oTpuMye iH(OopMaIIio Bif
cucteM nosigomieHb (Alarm Logging), cucrtem apxiBarlii
(Tag Logging), cucrem mporokoniB (Print Jobs) Ta
npwiajakiB. Y Graphics Designer mpoeKTyrOTbCsl 30BHILIHI
BJIACTUBOCTI ( MO3UIIisL, pO3MIp Ta 1HIII aTpuOyTH) Ta nepeaae
yac BUKOHAHHS y Tpwianku. Lle BigkpuBae BIKHO MPHUIAIKA
Ta 1octadae iHdoOpMali ISl MPEJACTABJICHHS  Ta

00CITyrOByBaHHSI.

BikHO MaJIrOHKIB

Smart-Objekte Bildfenster e o00’exT, mo 3amucyr 3a
nonomororo Graphics Designer po3po0OieHi MantoHku. BoHu
MPOCKTYIOThCS  BIHOCHO TIO3UIlli, pO3MIpy Ta IHIIMX
JWHAMIYHUX TlapaMeTpiB. BakiIMBOIO  BIACTHBICTIO €

nocunanHsg Ha iM’s (Bildname). Atpubyt "Bildname" moxe
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3MIHIOBATUCS Y peaJbHOMY 4Yaci.

KonTpoib

KoOHTpoIb BUKOPHUCTOBYETHCS JUIsI  peajizaiis SKOTOCh
enemednTy Windows (Hampukiaj TEPEKIIOYCHHS YH MEHIO
BuOipy). KoHTpoJIb MICTUTH aTpuOyT, MO TOKA3yEThCA Y
BikHI "Objekteigenschaften" y Bkmanmui "Ereignis" Ta Tam xe
00po0moeThes. Yl 00’ €KTH KOHTPOIIO MICTATHCA Y BKJIA/IIII

"Standard" naneni 00’ €kTiB.

3a ponomorow Graphics Designer moxna 3anucatu OLE-

Objekte y Onui  00’ekTH  0OpOOIIOIOTHCS  3a

rpadik.

JOIIOMOTI'OIO HO,Z[BifIHOFO HaTHCKaHH:I, 1HII — dKTUBYIOTLCA.

[Tonsa nig BBOY
BUBOY

EA-Feld

W

EA-Feld moxe BHKOpUCTOBYBaTUCS ISl BBOJY, BUBOAY YH
KOMOIHOBaHI — BBOJy-BUBOAY. [Ipu IIbOMY MiATPUMYIOTHCS
HacTynHi opmaTtu ganux: Bindr, Hexadezimal, Dezimal a6o

String. 3aBaaHHsA TPaHUYHUX 3HAYEHb TaKOK MOKJIUBO.

[IIkama

[lIxama cayXuTh A TpadiqHOTO TPEACTABICHHS 3HAYCHHS
BIJIHOCHO BEPXHHOI Ta HUKHBOT TPAHUIN Y BUTJIS/II YUCTOTO
BUMJISII  KOMOIHOBAHOTO

rpadigHOTO  OTIISAAY UM

MMpCACTAaBJICHHA 3 BIJIbHO BU3HAYCHOIO ITKAJIOKO

Grafik-Objekt
(Fremdformat)

Grafik-Objekt (Fremdformat) BHKOPHUCTOBYIOTBCS, 11100

nonati 'y Graphics Designer sikuiich MajdlOHOK, SIKUil OyB

3anucaHuil y iHmomy opmari

IToxa3HuK cTany

M

[Toka3HUKH CTaHy BUKOPUCTOBYIOTHCS, 1100 TTOKA3aTH Maiike

OyIb-IKy  KUIbKICTb  CTaHIB  00’ekty. JluHami3zaiis

3IIACHIOETHCS. 3aBIISKHM MiMOPAIKYBAHHIO SIKIMCh 3MIHHIH,

Yyue 3HAUCHHS BIJIMOBIIA€ IEBHOMY CTaHYy.

Jluct Tekery

B

Jluct TEKCTy BHKOPUCTOBYETHCS IPUCBOIOBAHHS TEKCTY

NEBHUX 3MIHHMX. Bu Mokere HOro BHKOPHUCTOBYBATH SIK
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JIUCT BUX1IHOI 4M BX1JHOI iH(pOpMaLii 4 Yy KOMOIHOBAaHOMY
Burjsil. [linTpumyrotbest HacTymHI hopmatu Dezimal, Bindr

abo Bit.

Windows-Objekte

Kuonku

&

KHomku 3acTOCOBYIOTBCS 11  OOCIYrOBYBaHHS IPOIIECY.
BoHu po3mi3HaOTh 1Ba CTaHW: HATHCHYTAa UM HE HATHCHYTA.
VY3ro/KeHHsI 3 MPOIECOM 3IHCHIOETHCSA Uepe3 AuHaMi3alliio

BIJIIOBIJTHOTO aTpUOyTy

Cexl1ist KOHTPOJIIO

Cekuisi KOHTPOJIIO TaM BHUKOPHCTOBYIOTh, 1€ HEOOXI1JHUUI
OararopazoBuii Bubip. KopucrtyBau Moxe oOpaTtu OjHE 4u

JIeKUJIbKa TOJIIB Yepe3 HATUCKaHHS Ha CEKLII KOHTPOJIIO.

| Takox MOCATAETHCS NykKE THYUKE Y3TOJKEHHS 3 MPOIIECOM
yepe3 AMHAMI3alliio BiJIOBIAHOTO aTpudyTy
[Tons omi [Tone omiii Haragye CEKIil0 KOHTPOJIIO, aje J03BOJISIE JTUIIE

O

OJINH BUOIP.

Kpyrna kHomnka

Q

Kpyrna kHOTKA CITY’)KUTh K 1 KHOIKA JJIT OOCTyrOBYyBaHHS
npoiiecy. Ha BiqMiHy BiJl KHOIIKH KPYIJIa KHOTIKA Ma€ JIMIIE
(dikcoBaHE TIOJIOKEHHS K JJIi HATHCHEHOTO TakK 1
HEHAaTUCHEHOTO  CTaHy.  Y3TO/DKEHHA 3 IPOIECOM

JIOCSITAETHCS Yepe3 JUHAMI3AIIII0 BiIMOBITHOTO aTpUOYTY.

Slider

ﬁ

Slider BUKOPUCTOBY€TbCSI SIK PEryJIOBaHHS 3MILIECHHS IS
KepyBaHHS MPOIIECOM (HampuKIIa pETyIIOBaHHSI
temriepatypu). JliamazoH JEeXUTh MK MaKCUMaJIbHOIO Ta
MIHIMAJbHOI  BEJIMYMHOIO. Y3TOKEHHS 3  IPOIECOM

JIOCATAETHCS Yepe3 IMHaMI3alliio BIATIOBITHOTO aTpuOyTy
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Kpim cranmaptaux o6’ekTiB mictuthes me it WinCC-Bibliothek. WinCC-
Bibliothek wmicTuTh BenMKy KINBKICTh PI3HOMAHITHUX NPUIAAIB, IMMOKa3HHKIB,

nepemMukadiB Ta iHme (puc. 3.5).

M Bibliothek C:\Program Files\SIEMENS\STEP7\s7pr. ..

o] s[m[Rx| saf>|EE o
g Narme | Grore | Letzte ander... |
Projekt Bibliothek | (3 anlagen-... 0 22.08.02 18:38
(Janzeigen 0 22.08.02 18:38
(JBedienung 0 22.08.02 18:38
(Csiemens ... 0 22.08.02 18:30
(symbole 0 22.08.02 18:38

Pucynok 3.5 — WIinCC-Bibliothek

Ila"ean CTHIIO

3a JOMOMOrol0 TMaHedai cTuilo B MoXeTe 3MIHUTH MpeACTaBICHHS
oOpaHOro 00’ekTy. 3TiIHO 3 TUIOM O0’€KTYy MOXYThb OyTH OOpaHi pI3HOMAaHITHI
CTHJI1, IK HAITPUKJIA];

- PI3HOMaHITHI THUIH JIIHII Ta paMOK

- PI3HOMaHITHI IIMPUHU JIHIN Ta paMOK

- KIHII J1HIA 11 00’ €KTIB JIHIN

- p13Hi 31pIll 3aII0BHIOBAHHS.

IManeJanb HAOIMKEHHS

3a 101OMOroro naHesi HaOJIMKEHHS MOKHA HAJIAIITyBaTH MaclITaOyBaHHS

BiKHA MPOEKTY. AKTyaJIbHE 3HAUCHHS MacIlTa0y BiJI0OpaXa€ThCsl BHU3Y MTOB3YHKA.

BaacTtuBocTi 00’€kTy

VY BikHi BnactuBocTi 00’€KTy MoOKa3aHi BIACTUBOCTI OOpaHOro 00 €KTY,

rpynu 00’€KTIB YU HajamITyBaHHS TUMy o0’ekTa. L{i BmacTuBOCTI MOXYyTh OyTH
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3MIHEHI YW cKomioBaHl. B 00’ekTi MOXyTh OyTH JuHaMi30BaHl BiAMOBIIHI

aTpuOyTH Ta MOEAHAH] 3 JiSIMHU.

BikHO Bi1acTUBOCTEN CKIIAMAETHCA 3;

- Ilim g dikcarii BikHa

- IlimeTka A 3anucy Ta nepeaavi BIacTUBOCTEN

- Jluct 00’ €eKTiB

- Brxmanka «BractuBocTi»

-  Bxuanka «[lomis»

3.2 3aBaaHHs 10 J1a00paTOPHOI podOTH

CtBOpUTH TMPOEKT Bi3yamizaiii poOOTH CTeHIYy «EMHICTh 3 PIIUHOION,

NONEPEIHBO 3aBAaHTAXKHUBIIM MPOrpaMy pPEryJIIOBaHHsS pIBHEM piAMHM Ha 0asl

HBOHOSHHiﬁHOFO peryisTopa. PiBenb 3anmoBHEHHS piI[HHOI-O IIOBHMHCH 3aJIMIIIAaTHUCA

NOCTITHUM 3aBASKHU peryioBaHHIO. Kepyrouda nist 3[1HCHIOETbCS Yepe3 BEHTUIIb

V1, axuii kepyerbes curHanom Harpyru 0...10V. KepyBanns BenTunssmu V2 ta V3

3aiicHoeThCs yepe3 WinCC.

3.3 BukoHnanHs 1aéopaTopHoi po6oTu.

3.3.1 [Iporpama peryJ/iloBaHHsI PiBHSI 3aTI0BHEHHS PiiNHI

CnouaTtky 00epiTh Hporpamy, SIKy BHU CIHPOEKTYBaIM AJI PEryJtOBaHHS

pIBHsI 3allOBHEHHS €MHOCTI piguHOw0. J[Jisi 11i€i mporpamu 3amoBHITH TaOJIHUIIO

CUMBOJIIB 3T1JHO 3 PUC.

3.6

=% Symbol Editor - [S7-Programm(3) (Symbole) -- PI_REGLER\SIMATIC 300(1)

5] Tabelle Beatbeiten Einfiigen Ansicht Extras Fenster Hilfe

= = |alle Syrbale RARCEE V4
Status | Symbol Adresse Datentyp | Kommentar

1 m FE 41 |FB 41 |Continuous Control

2 istwert MO S0 |REAL

3 SCALE FC 105 |FC 105 |Scaling Walues

4 sollwert MO 20 |REAL

] WaT_1 WMAT 1

a] wentil MO 20 |REAL

7

Pucynok 3.6 - Tabnuiist CHMBOJIIB
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Jlani HeoOXigHO MIArOTYBaTH 3MiHHI Yy TaOJWIll CHUMBOJIB s
BimoOpaxxenus ix WinCC. Jlnsg mmporo HeoOXimHO 00patv JJid 3MIHHUX (YHKIIIIO
«Bedien und Beobachteny, a came:

1) Yepe3 myHkT MeHi0 «EXtrasy obpatu myHkT «Assistent Mehrere OS

tibersetzen» Ta HaTUCHYTHU cTapT (puc. 3.7)

| SIMATIC Manager - [SIMATIC_WINCC -- C:\Program Files\SIEMENS\STEP 7\s 7 proj\SIMATIC_]
@ Datei Bearbeiten Einfugen Zielsystem Ansicht N2%&EN Fenster Hilfe

D@ 9| § B (g @ 2|0 Enstelungen... A S|V (20 G BB M2
"‘5‘ - - . Zugriffsschutz » — =
i AIMATILINDE > i Anderungsprotokoll » %

L4 T sl

3 SIMATIC 300(1)

c: % SIMATIC HMI-Station(1) | gjmaTiC Textbibliotheken » [1] Ethemet(l]  Globales
¥ 0s(1) 300(1) Hk  Sprache fur Anzeigegerate... Schriftfeld
Texte mehrsprachig verwalten >
Referenzdaten »

Metz konfigurieren

Baugruppen simulieren
Proze?diagnose projektieren

Plane 4
0s L4l -
Assistent ‘Mehrere OS ubersetzen'
AR | Protokoll anzeigen...
Cax-Daten
Ubersetzungsmodus. ..
SIMATIC Version Trail

PG/PC-Schnittstelle einstellen. ..

Pucynox 3.7 - «Assistent Mehrere OS {ibersetzen»

2) Hatucuytu kHoniky Weiter (puc. 3.8)

Assistent: Mehrere OS ubersetzen

Einfuhrung

So gehen Sie vor:

Sie bestimmen, welche S7-Programme Sie welchen Operator Stationen
zuardnen wollen.

Sie legen fest, welche S7-Programme bzw. Operator Stationen fur das
Ubersetzen berucksichtigt werden.

Sie wahlen die Ubersetzungsdaten und den Ubersetzungsumfang.

Sie uberprufen die ausgewahlten Optionen und starten das Ubersetzen.

™ Diese Seite nicht mehr anzeigen

ZUek | Weiter > I Fertigstellen I Abblechenl Hilfe I

Pucynok 3.8 — Bikno «Assistent Mehrere OS {ibersetzeny.
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3) Hatucuytu Weiter — Weiter - Weiter —> Ubersetzen
[HImMi BapiaHT 1715 ONIKMCY 3MIHHUX TOJIATAE B PYYHOMY 3allOBHEHI TaOJIHUIIl

cumBodiiB y WinCC. Puc. 3.9

WinCCExplorer, - G:\Simatic_Projectianker_1Manker_1.MCP

Jatei Bearbeiten Ansicht Extras ?

D& = » 5, K2
= t‘ tanker_1 Marme ‘ Tvp Parameter
@ Rechner st Gleitkomnmazahl 32-Bit IEEE 754 MDSa
= variablenhaushalt isollwert Gleitkormmazahl 32-Bit IEEE 754 MD20
=7 Interne Variablen Tjwenti Gleitkommazahl 32-Bit IEEE 754 MD30
= seript hventi_1 Binare Yariable £0.0
= Taglogaingkt 3ventil_2 Binare Variable A0l
= ﬂl, SIMATIC 57 PROTOCOL SUITE
- Jjf v
k& MewConnection
PROFIBUS
I Industrial Ethernet
R

Pucynok 3.9 — Tabmuus cumBoniB y WinCC

3.2.2 IlinroToBKa CTEHIY

Hns 3’eqnannsa SIMATIC S7-300 3 maGopatopHuM CTEHIOM Tpeba
BUKOHATH HACTYITHI OTIEpaIIii:

1) 3’eqnaTu nabopaTopHuil CTEH 3 JKEepeaoM cTpymy +15V/-15V.

2) 3’ennatu nabopatopuuii creng 3 SIMATIC S7-300, puc. 3.10

Fullstandstrecke
Lavel control

%0
=3
sy - )
1 \.r 3 MPI g‘n
Speisung ot

— P 1 E‘tr—‘
L guvi? 010V
+15Ve [ e | i s
SIMATIC 57-300 PG (WinCC)
0oe ,
-15Y' Y Ethernet
. 4 & £naloge In Analoge Out  Digital Out OP (WiInCC flexible)
15V g e Cho Cho ChD

Baugruppe 1

EEE EEEE E

o
2
o
AL
w
fas
(%)

Pucynox 3.10 — 3’eqnanns mixx mabopatopuum creHgom t1a SIMATIC S7-300
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3.2.3 Pobota 3 npoektom WinCC

Binkpuiite uepe3 Simatic Manager 4epe3 HAaTUCKaHHS MPaBOIO KHOIKU

mutai OS1 ym Bigkpuiite WinCC okpemo. Komu WinCC BiaKpHETbCS, HATUCHIThH

Ha Graphics Designer ta o6epiTh HOBHUiT pUCYHOK, puc. 3.11.

B Rachnar
= 4y Vaniablertaushak
- Irkeme Variablen
H Oiin
H Ir EIMATIC 57 PROTOCOL SUITE il
. Siukhutypen d
~-~f- Grephics Decigner EreElre kL
= i Bckives sussahien
-2 4 Alaim Loging ]
1 T=aLaaging Eonwetheren der Bilde
b Papoit Desigran Globake Bibliothak. korvetiesn
== Globd Seiict Frojekthiiothat kanvartiersn
- Teut Ligaiy .
E g Avdminiztr shai SR
--¥F ComReferznce
Serverdala
-t Redundancy

L 1 Lo Arrbiive

Pucynox 3.11 — HoBuii pucyHok

[loaBiliHMM HaTHUCKaHHAM Ha Bam pHCYHOK BIJKPUETHCS ABTOMATHYHO

Graphics Designer. 3a momomororo 0i0iioTekH Ta maHen 00’exTiB Bu moBuHHI

HaMaJIFOBATH HACTYIIHUI MAJIIOHOK, puc. 3.12.

...... o000

+80.00

...... +E0.00

L L +40.00

+20.00

...... +0.00

Pucynok 3.12 — I'padiunmii 06’ ekt
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Bentnmi V1, V2, ta V3 marorosieHl 3a3gajierigb.

3HaXOJAThCA y 01010TelIl.

Hanpuxnan:

[HII1

1106 o6patu mikany He0OX1AHO MTPOBECTH HACTYITHI OTIEPALIii:

1)

00epiTh BIKHO KOH]iryparlii (puc. 3.13)

Balken Konfiguration

Variable

Aktualisierung IB el Anderung

fomin(1/stwertcherll S
£

Grenzen —

Maximalwert W
Minimalwert [D—-
Balkenrichtung

* oben " links

" unten " rechts

Abbrechen

o]

Pucynok 3.13 — Kondirypariis mkanu

2) HarucHiTth Ha kHOTIKY «Variable» (puc. 3.14)

B Variablen - Projekt: C:\Program Files\SIEMENS\STEP71s7proj\SIMATIC_\wincprojt0S(1)10s... [2[X]

[v]Server resources are not reachable (Step7SymbolServerDeu.Ing)
[v]'WinCC Variablen

8

= MPI

A

= B) SIMATIC_WINCC_OS(1)
Interne Yariablen
SIMATIC 57 Protocol Suite

[+ Industrial Ethernet

[+ Industrial Ethernet {11

[+ &% S7-Programm(1)

Z457-Programm(1){Angabe
:}S7-Programm(1)}'inversionventil2
Z457-Programmi{1)finversionventil3
@' 57-Programmi 1) fistwertchen
457-Programm(1)/prozentventil
357-Programm(1 Jregsoll
Z457-Programmi1)jsollwert
Z}57-Programm(1)/start

Gleitkommazahl 32-Bit IEEE 754
Binare Variable

Binare Variable

Gleitkommazahl 32-Bit IEEE 754
Gleitkommazahl 32-Bit IEEE 754
Gleitkommazahl 32-Bit IEEE 754
Gleitkommazahl 32-Bit IEEE 754

i+ |l Named Connections Binare Variable
+ PROFIBUS Z457-Programm(1){startG Binare Variable
) PROFIBUS (I} Z457-Programm(1){Startregler Binare Variable
[+ Slot PLC 457-Programm(1){ventill Binare Yariable
[+ Soft PLC Z457-Programm(1)venti2 Binare Yariable
# TCP{IP 457-Programm({1)venti3 Binare Variable

Datenquelle:
Filter: Ii _._]
= @ WinCC Variablen Name I Typ Parar
= i} Liste aller V«.aviablen Z457-Programm(1)#Rawarchiv Rohdatentyp
@} Interne Yarisblen }57-Programm(1)#RawEvent Rohdatentyp
&3 H SIMATIC 57 Protocol Suite

0K l Abbrechen

Hilfe

Pucynok 3.14 — 3miHHI.
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3) Hami tpeba oOpatu 3MiHHY Ta HaTUCHYTH OK

Jnsa Toro mo6 3’eanaru Bentuii V1, V2 ta V3 3 nporpamoro S7 npoBenith
HACTYIIHI OTepariii:
1) BiakpuiiTe B1acTUBOCTI BEHTHIIS Ta 00€pITh KOJIP:

BB Objekteigenschaften
4a|22]2]  [Gruppe ventil2

Eigenschaften ] Ereigni8|

= Gruppe A | | Attribut | Statk | Dynamik | Aktual, i 2 |
Geometrie ' |Linienfarbe | ]
Farben Linien-Hintergran [ i} O
Stile Hintergrundfarb [ ] %k |
Blinken [— 0
Sonstige
Benutzerdefinie ¥

i) @

2) O6epith y Fullmusterfarbe pxnanky auHamiku (HaTUCHITH Ha JIaMITy)

3) OGepith TN ganux B0OOl Ta 3MUHITE KOJIIp HA YSPBOHMIA

[ieliungshereich | Hiter. |

ia/ TRLE |
Err—

Bearbeten...

Geltungshereich | Hinler. .. |
ja / TRLE  I—
I

4) HaTucHiTh Ha KHOTIKY 3 TpbOMa TOYKaMH Ta 00€piTh BIAMOBIIHY 3MIHHY

Dynamische Wertebereiche

- Ereignizname

iVariabIe

‘ Ubernehmen

il

Abbrechen

= Ausgdruck £ Formel

i'SIMATIE_WINEC_DS['I |::57-Programm(1])/vent i

Uberprufen

- Ergebniz des Ausdicks / der Formel

—Datentyp——
| Geltungsbereich | Fulm.. || " Analog
ja/ TRUE [P {* Bool
nein / FALSE /1 " Eit

" Dirgkt

Hinzutugern

Entrernen

* Variablenstatus nicht auswerten

7 Wariablenstatus £ Quality Code
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Bentuni V2 ta V3 kepytorbes BpyuHy. JJis 11bOro HEOOX1AHO BUKOHATH

HACTYIIHI OTlepariii:

1) BigkpwuiiTe B1acTUBOCTI BEHTHIIA Ta 00epiTh Maus

B Objekteigenschaften

E@ IGruppe IventiIZ :J
Eigenschaften Ereignis |
=l Gruppe A | | Ausfuhrung bei | Akkion |
- Maus | |Mauskick &
REPI iic rocken —— P
- Fokus lirks loslassen &
- Sonstige rechts drucken 4
=1 Propertytheme: rechts loslassen é
+- Geometrie V|
Sl WS

2) O0epite y links drucken(rechts drucken) mnpsme moeaHaHHS

(HaTUCHITH Ha OJMCKAaBKY)

3) O6epite Konstante(Quelle) ta Variable(Ziel)

Direkiverbindung

—Quelle:

¥ Konstante I'I
" Eigenschaft

™ Vaniable I

Objekf

% direkt £ indirekt

Eigenzchaft

~Ziel

" Aktuelles Fenster
" Objekt im Bild
& Yariable  [SIMATIC_wINCC_OS[1):57-

= direkt " indirekt [ Bedienmeldung

[fjekt Eigenachaft

diezez Objekt
ADRohrharizantal
3DRohrhorizontal
A0Raokrhorizontal2
AR ohrhonzontal3
A0Rohrhonzontald
ADRokrharizontal5
A0 Rakirvertikal
A0Rohrvertikall
ADRohrvertikal2
3DRakirvertikal3
DR ok inkel
AR okt inkel?
A0R ok inkeld |

B

4) Hatucuite OK
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3.2.4 TectyBaHHsI po3po0JieHOI MPorpaMu

[Ticns 3arpy3ku S7 mporpamu Ta KOH(QIryparii amapaTHOi YacTUHU Y
IpUCTpPiil aBTOMAaTH3aIlli TEPEMKHITh IPUCTPiil y peskum Start. [lami HaTUCHITH Ha
» y BikH1 Graphics Designer. Takum unHOM Bu mo4yHeTe pexuM peaabHOro 4acy
RunTime. Tenep Bu MoxkeTe mporec peryitoBaHHsS CIOCTEpIraTh Ta KepyBaTu

auMm 3 WinCC.

3.4 3micT 3BiTY

- HW-Konfiguration

- Tabnuiist CUMBOJIIB

- IIporecroBana nporpama
- I'padiunmii 06’ekT

- 3MiHHI

-  BucHOBOK

3.5 3anuTaHHs 10 J1aGopaTOPHOI podOTH

1) 1t 40oTO CIIyUTh CUCTEMA Bi3yasizalii?

2) Slke 3HaUeHHS Mae€ Bi3zyai3allist JJisl Cy4yacHOi 1HAYCTpli?

3) 3 AKKUX KOMIOHEHTIB cKiagaeThes mpoekt WIinCC?

4) Axi MoxIHBOCTI pornonye kopuctyBauy Graphics Designer?
5)5Ixa MmoBa mporpamyBaHHs BUKOpUCTOBY€eTbest y WinCC?

6) Sk 3aificHIoeThCs KOMYHiKallisg Mixk WinCC Ta koHTposepom?
7) Ha3BiTh OCHOBHI 3aBJIaHHSI JTAOOPATOPHOTO MPAKTUKYMY?

Jliteparypa: [3],[4]
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4. BI3YAJII3AIIA 3A JOITOMOI'OIO OITEPATOPHOI ITAHEJII

Meta po6otu: JlociKeHHs] CUCTEMH Bi3yaji3allli EMHOCTI 3 PIIMHOIO 13
BUKOpHCTaHHAM omeparopHoi manem (OP) Ha 6a3i nmporpamuoro makety WinCC

flexible.
4.1 3araabHi BizoMocTi

Cucrema Human Machine Interface (HMI) 3aGe3neuye inTepdeiic mix
JOMHOI0  (omepaTopoM) 1 mpoiiecoMm (mammuau/ycraHoBka). HMI  cucremu
BUKOHYIOTh HACTYIIHI 33]1ayi:

*  IlpencraBnenns npouecy

Lle#t mporec BimoOpa)ka€ThCs HA TMaHEN yNpaBiiHHS. SKIIo B mpoiieci
I0Ch 3MIHIOETHCS, AUCIJICH HA TTaHeNl yIpaBJiiHHs Oy/ie OHOBIIOBATHUCH.

*  OO6cnyroByBaHHS NpoOIECY

Onepatop MoOXe KepyBaTH TMPOIECOM 3a JOMOMOTOI0 rpadidHOro
KOpHUCTYBaJIbHUIIBKOTO 1HTEepdeiicy. OmepaTtop MoOKe, HaNpHUKIA[, 3aBIaTH
Sollwert mst kepyBaHHs a00 3aIyCTUTH JABUTYH.

. Bugaua moBimomiieHb

SIkmo 'y mpoueci BHHHMKAIOTh KPUTHUHI CTaHM MPOLECY, 3 €BISETHCA
ABTOMATUYHO TIOBIJIOMJICHHSI, HAMpUKIaJ KOJIH TIEPEBUIIYETHCS TpaHUYHE
3HAYCHHS.

*  ApxiBailisi mapaMeTpiB MPOIIECy Ta MOBIJOMIICHb

[ToBimoMIIEHHS 1 3HAYEHHS MPOLIECY MOXKYTh OyTH 3aapXiBOBaHI CHCTEMOIO
HMI. Takum 4MHOM, BH MOKET€ JOKYMEHTYBATH XiJ IpPOLECY, a TaKOX Ma€Te
MOTIM JIOCTYT JI0 MUHYJIUX JTaHUX BUPOOHHUIITBA.

*  JloKyMeHTyBaHHS IMapaMeTpiB MPOIIECy Ta MOBiJOMIICHb

[ToBigOMJIEHHS 1 3HAYEHHS MPOLECY MOXYThb OyTH BUBEJEHI CHUCTEMOIO
HMI B saxocti mpotokony. Tak 1m0 B MOXETE, HANPUKIAM, MICIs 3aKiHYCHHS
3MIHU BUJIATH J1aH1 BUPOOHUIITBA.

«  KepyBanHs napaMeTpaMu Npolecy Ta yCTaHOBKHU
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[TapameTpu U1 mporeciB 1 MamMH MOXYTh OyTu 30epexeHi HMI
cuctemMoro y penentu. [li mapameTpu MOKHA, HaANpUKIaA, TEpeIaBaTH Bij
YCTaHOBKHM [0 YIMpaBIiHHI, MO0 MepeiTH A0 BUPOOHHIITBA 1HIIOIO BapilaHTy

OPOAYKTY.
CrBopenns npoekry y WinCC flexible

106 posmovatu poboty 3 WinCC flexible, Bu mOBHHHI CTBOPUTH TPOEKT
WinCC 3 Bukopuctanusim SIMATIC S7, nis 1boro He0OX1IHO CTBOPUTH HOBUM
npoekt y SIMATIC Manager ta nomatu SIMATIC HMI-Statio HacTynmHuM
YMHOM: HATHCHYTH TIpaBy KHONKy wmwumni Ta obpatu «Neues Objekt

einfiigen/SIMATIC HMI-Station» (Puc. 4.1).

E simaTIC Manager - [SIMATIC_WINCC -- C:\Program Files\SIEMENSASTEP 7\s7proj\SIMATIC_]

@ Datei Bearbeiten Einfugen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

D | 8% &1 D L i [ [< Kein Filter > L] 7 | 98 B2EM 2
= B SIMATIC_WINCC - ' =
+-F SIMATIC 300(1) a @ @g @g @g
* a SIMATIC HMI-Station(1) SIMATIC 0s(1) MPI)  PROFIBUS(1) Ethemet(l]  Globales
3 05(1) HMI-Station(1) Schriftfeld
Zielsystem » SIMATIC 300-Station

SIMATIC H-Station

| SIMATIC PC-Station
Andere Station
SIMATIC 55
PGJPC

Objekreigenschaften... Alt+Return

MPI

PROFIBUS
Industrial Ethernet
PP

S7-Programm
M7-Programm

05
05 (Client)

Globale Deklarationen

Pucynok 4.1 — JlonaBanusa HMI Station no SIMATIC Projekt

O06epiTh onepatopHy naHeins (Puc. 4.2)
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Eigenschaften - WinCC flexible RT

Allgemein  Geratetyp

Wahlen des Gerates per Mame und Yersion

[+ Maokile Panel
=I-Panels
70

|>

h ~ TP 1704

TR LFIAE"
] . TR LFTA 6" (Portrait)
‘- ¢ ¢ TP 170B mana
1 . L.TP 1708 color

© i == TP 177E mono DP

- + TP 177E color PNJDP

+ P 1708 mono I
= < OP 1778 mono DP

N R H

o
4 {3
[ §
[
e

R - 1776 color PP
L #2700
[+ Multi Panels 13

Wersion des Gerates
‘Weitere Bediengerate, .. ‘ ]1,1,0,0 _vj

Abbrechen J Hilfe I

Pucynok 4.2 — Bu6ip onepatopHoi maHerni

Hatuchite aBa pasu niBoro kHomkowoo muin Ha SIMATIC HMI-Station,
HaTUCHITH Plus y «SIMATIC HMI-Station» ta Ha Plus «WIinCC flexible RT»

Tak Burnsgae npoexkt WinCC flexible, nus. Puc. 4.3.

B2 SIMATIC Manager - [SIMATIC_WINCC -- C:\Program Files\SIEMENS\STEP 7\s7proj\SIMATIC_]
@ Datei Bearbeiten Einfugen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

(D (228 | % 2R |sa|[2 2|2 = &= 5 | & |[<KenFiter> by,

= &P SIMATIC_WINCC
« [l SIMATIC 300(1) @% mmmm

=5 EINIBEIEEW | Konfiguation WinCCllexible  HMIIE  HMIMPI/DP
=) mm WINCC flexible AT BT

% Bilder
[+ Kommunik ation
+- Y4 Meldungen

23 Rezepturen
-3 Protokolle
-5 Text- und Grafiklis
+
+

| 5§ Benutzerverwaltu
|-, Gerateeinstellung

3 0(1)

Pucynox 4.3 — Ctpykrypa npoekty WinCC flexible

Jns crapty WinCC flexible HaTrcHITh nipaBoro kHomkoro mumii Ha WInCC

flexible RT Ta o6epits «Objekt 6ffnen»(Puc. 4.4)
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, SIMATIC Manager - [SIMATIC_WINCC -- C:\Program Files\SIEMENSYSTEP 7\s 7proj\SIMATIC ]
@ Datei Bearbeiten Einfugen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

|0 (88| % B da|[o %)% = & 5 | & [[<Kenfie> 2|
= B SIMATIC_WINCE
+-{{ SIMATIC 300(1) Eﬂﬂ :Ji:.‘ :ii:

+ um] WinCC flexible RT

EW g SIMATIC HM|-5talI0n[1] Konﬁgu[ation - Ob]ekt Qﬂ:nen Ctrl-}-ﬂl,lt-}-o 1
Eﬁ 0s() |  Ausschneiden Chrl4-x

Einfugen Cerl+Y
Loschen Del
Umbenennen Fz

Objekteigenschaften... Alt+Return

Pucynok 4.4 — Axtusariiss WinCC flexible

Y pobouomy BikHI € Taki BKaaakud MeHio Projekt, Bearbeiten, Ansicht,

Einfiigen, Format, Bildbausteine, Extras, Fenster ma Hilfe (Puc. 4.5).

e Neu - b P 0 - - iy ..M. RS HP @. M. ip-dA-=-F- ONWAN.

[Deutsch Deutschland) %] | ©

2 @@l D 6itd_1 | 5° Verbindungen | <m Varsblen [ oid2 | Cimma_s . . [CIES
M Fooiek: P &
®

SIMATIC HMI-Station(1)(OP 177,
erstitzung

Aligemein
D animationen Einstellungen
P Dicness Name [Bld_3
Bildnummer g =
Vorlage verwenden (7]
Hirtergrundrarbe [ |
Grafiken
Bibliothek
Zum Loschen verschiebenSie Objekte

[I hierher

Pucynok 4.5 — Po6oue BikHO
VY myHkTi MeHIo Projekt MmoxxHa CTBOPUTH HOBHIA MPOCKT, BIIKPUTHU CTAPUI
YM aKTHUBYBaTH HOro. AKTHBAIliSl TAKOK MOXJIHMBA 3 MyHKTOM MeHio Projekt —

Generator — Runtime mit Simulator starten, nus. Puc. 4.6.
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IS4 WinCC flexible Advanced - SIMATIC_WINCC - SIMATIC HMI-Station(1)

P_rojek?] Bearbeiten Ansicht Einfiigen Format Bildbausteine Extras Fenster Hilfe

O deu... .V e, -3, B,
Meues Projekt mit Projekt-Assistent

B Offnen... Chrl+0
Schliefien

™ speichern Chrl+s

Speichern als Version...

if
Speichern und optimieren poct JiEin j SIMATIC 57 300/4

Archivieren...
Dearchivieren...
Bediengeratetyp andern...

Variablen importieren...

Aus STEP 7 kopieren...
= Drucke Projekkdokumentation. .. Ctrl+P ; e
g= Drucke Markierung Chri+w L =
l Generator 4 | \?/ Generieren
Transfer »
2Zuletzt gedffnete Projekte » | .y Runtime starten
H Beenden &= Runtime mit Skript-Debugger starten
l i*‘ Runtime mit Simulator starten

Pucynok 4.6 — Aktusizaiis Runtime
4.2 3aBaHHS /10 JJA0OPaTOPHOI podOTH

3aBaaHHs A0 Jab0paTOpHOI pOOOTH 1IEHTUYHO 3aBJAHHIO JI0 JIA0OPATOPHOI
pobotu Ne3 3a Tiero BiaMiHHICTIO, 10 okpiM WINCC tpeba Bukopucrat WIinCC

flexible ta onepatopny nmanens OP.

4.3 BukoHaHHA J1a00paToOpHOI po6OTH

4.3.1 Ilporpama sl peryJil0OBaHHsI HATIOBHEHHS PilUHU

Biakpuiite mporpamy perymoBanHs HanoBHeHHs pimguHu y SIMATIC
Manager. J{ns uporo 3amyctite SIMATIC Manager. Hatuchits «Datei/Offnen»,
ta Bigkpuiite mpoekT «SIMATIC_WINCCy». [Ins BuU3HAUE€HHS aapecy 3MIHHOL
nporpamu, Binkpuiite Symboltabelle, muB. Puc. 4.7. Jlns 1boro BUKOHaiATE

HACTYITHE:
1 Hatuchite Plus y mpoekti «SIMATIC_WINCCy.
2 HarucHite Plus y «<SIMATIC 300(1)».
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3 Harucwits Plus y «CPU 313C-2DPy.
4 HarucHitbk o «S7-Programm(1)»
5 O6epiTh y mpaBOoMy BikHI «Symboley.

Lle Burmsigae tak:

] 57-Programm(1) (Symbole) -- B_ SIMATIC_WINCCSIMATIC 300{1)VCPU 313C-2 DP

Status | Symbol Adresse | Datentyp | Kommentar
1 m FB 41 |FB 41 |Continuous Control
2 istwert MO 100 |REAL
3 SCALE FC 105 |FC 105 |Scaling values
4 P solbwert MO 130 |REAL
5 P stellwert MO 120 |REAL
6 UNSCALE FC 106 |FC 106 |Unscaling VWalues
7P venl A 0.0 |[BOOL
g p venz2 A 0.1 |[BOOL
=]

Pucynok 4.7 — Tabnuiist CHMBOJIIB

4.3.2 3’eqnanng 3Minaux SIMATIC 3 WinCC

[To-nepie HeoOXigHO TepelTH 10 mpoekty Simatic Manager. [Iporpama
pETYIIOBaHHS BHKOHYETHCS 3a JIONOMOTOI0 TIATOTOBJICHOI mporpamu S7-
Steuerungsprogramm.

Kpim nporo neobxigHo omucaru 3miHHI SIMATIC y Symboltabelle ta
niaroryBatu ix a0 BukopuctanHs y WinCC. [lns uporo HeoOXigHO oOpaTu
HEOoOXiaHI 3MiHHI (HaTHCHYTH Ha 1Mdpy) Ta Biakputu ¢yHkiio «Bedien und

Beobachteny, nus. Puc. 4.8.

Status | Symbal Adresse Datentyp | Kommentar
1 COMT_C FB 41 FB 41 Continuous Control
E istwert MD 100 |REAL
3 SCALE FC 105 |FC 105 |Scaling Yalues
4 P solhwert MO 130 |REAL
5 P stellwert MDD 120 |REAL
6 UNSCALE FC 106 |FC 106 |Unscaling Yalues
7P venl A 0.0 [(BOOL
a ven2 A 0.1 [(BOOL
9
Bedienen und Beobachten r>__<|

¥ Bedienen und Beabachten

Aligemein | winCC-Attibute |

Hame: |S7-Programm(1)/istwert

Fammentar:

Pucynox 4.8. - Ilinroroska 3sminaux SIMATIC no Bizyamizamii
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4.3.3 IlinroToBKa CTEHIY

Hnsa 3nidicnenns 3’eananHa Mk SIMATIC S7-300 Ta maGopaTtopHHM
CTCHJIOM, HeOOXiJHO BUKOHATH HACTYITHE:
1 3’ennaiite mabopaTopHuid cTeH ] 10 Mepexi +15V/-15V.

2 3’ennaiite nadopatopuuii crena 3 SIMATIC S7-300, nus. Puc. 4.9.

Fullstandstrecke

Lavel control a5 =
sy Py :;,. ':
T 7 MPI qu “ i
Speisung PO — < — i lhs
Wit grv | e _
+15ve o onae | = b
= SIMATIC S7-300 PG (WinCC)
alb? paov [N\ wi T i w
-15ve [ E f ) Ethernet
» 05 .24 r Q2
——N2 Qoie
1926 T Jf}h_—l—i__ o3
i —e—2U\V3 v i 4
ov L — £naloge In Analoge Out  Digital Out OP (WII’]CC ﬂeX|bIe)
15v e cho cho cho o) T
b hd \ c

Baugruppe 1

Pucynoxk 4.9 - 3’enqnanns mixxk SIMATIC S7-300 Tta 1a60opaTopHUM CTECHJIOM.
4.3.4 Pa6ora 3 mpoextom WInCC flexible

Biakpuiite y Simatic Manager WinCC flexible. Ilicns Bigkputts WinCC,

HATUCHITH Ha MyHKT MeHI0 Ansicht ta o6epite Werkzeuge, nus. Puc. 4.10
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(S WinCC flexible Advanced - SIMATIC_WINCC - SIMATIC HMI-Station(1)

Projekk Bearbeiten &nsichtlﬂnfﬁgen Format Bildbausteine Extras Fenster Hilfe

S i Neu v B M= Ausgabe Ctrl+Shift+0 o Evel
Z Deulsch[DeutschIé S Objekte Ctri+Shift-+1
Eigenschaften Chrl+Shift+x
Projekt Ctrl+Shift+P !
l‘w Pro ';TL{ S #]  Referenztext Ctrl+Shift+R
= e
_,; % Bider |E3  Bildschirmtastatur Ctrl+Shift+K
-3 Bid hi | @ Werkzeuge Ctrl+Shift+T l
Vorlag —
g B 1 & Slipt-ssistent Ctrieshift+s [ oiiiiiiiin
1 Bid_2
1 Bild_2
= Kommuni B
<= Varial Zoom > B
$* Verbi o
L Eb » B
=& Zyklei 2nen
J "% Meldunge Anordnung zuriicksetzen
|y Rezepturg .
¥ Protokole Symbolleisten

- Text- und Grafiklisten

6 Benutzerverwaltung Runtime|
# 7, Gerateeinstellungen

-7 Sprachunterstiitzung

#- Stukturen

¥ Versionsverwaltung

Pucynok 4.10 — Binkputts Werkzeuge

V npagiii yacTuHi BikHa cTBOpiTh Werkzeuge, nus. Puc. 4.11

-k L R
Basizobjekte

~ Lini=

ﬂ Palygonzug

ﬂ Palygon

(D Ellipse

D Kreis

O Rrechteck

A Textfeld

[abll EA-Feld

@E Draturn-Uhrzeit-Feld
E Grafizches EA-Feld
[ =] symbolisches EA-Feld
E Grafik anzeige

BE] Schaltfliache

IT Schalter *

a Balken *

Pucynoxk 4.11 — Werkzeuge

Werkzeuge 3naxoastscs y 6i6mioteni WinCC flexible. biomiorexka WinCC
flexible MicTUTh BenuKuii BUOIp PI3HOMAHITHUX YCTAaHOBOK, MEPEMHUKAUIB 1 T.I.

Taxk surnsamae 616morexka WinCC flexible, nus. Puc. 4.12.
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ik L

Basisobjekt=

Erusitsrte Objekte

arafiken

= [%] WAnCC flexible Grafikordner

= i Symbol Factory Graphics

SymbolFactory 16 Celors
SymbolFactory 2 Colors
SymboFactary 2 Colors flled
SymbolFactory 258 Colors
SymbolFactory 4 Colors

3D Pushbuttons Etc =
At Conditioning
Architectural
Arrows
ASHRAE Controls & Equipment
ASHRAE Ducts
ASHRAE Piping

Basic Shapes

Blowers Ete

Boilers

Buldings

Chemical

Computer Hardware

Computer Keys

Conlainers

Controllers

o O @

3-D I$A Motor  3-D [SA Mator 2D Motor.umf
Lowrnf 3

g = =

Actustor.wmf Brake Brushless
matarwmf motor.umf

= = @

Explosion-proof  Inuerter 154 Motor.umf
drive. wrnf

i et [t

>

(B3| ES

[£3

Bibliothek

Pucynox 4.12 — bibmioteka 06’ exktiB WinCC flexible

3a gomoMororo i€l 6i0JI0TEKH MOYKIMBO HAINPHUKJIAA CTBOPUTH Oak, JHB.

Puc. 4.13.

Dot | Cowas | @6
ik L E

Basisobjekte

Ervaitarta Objekta

Grafiken

[ Misc. Fipes ~
[ Mise. Symbols 1
Misc. Symbols 2
Mivers

Motors

Nature

Operator Interface
Panels

Pipes

Plant Facilties
Power

Frocess Cooling
Frocess Heating

Pulp & Paper
Pumps
Safety
Seaes
Segmented Pipes
5 Sensors
5 Tank Cutawaps L}
¥ Tanks
(6 Testures
9 Valves v
Lu -
Tank support  Tank with Tank vith 3
2umf cutaway.wmnf  hatchwmf
Tank with rivats Tank with rivets
» Algemein | - i e
Allge:
Allgemein —
P Animationen
] EES
Odegres agied  Rightanges Tank with rivets Underaround  Very smasth
Bl R‘gm ang‘e S and ladderwrnf  storage ta..  tark Loemf
3D Gote valve_1 Richt angle 3_1
Pt Ij )
Prei_nach_inks Short horizontal pipe =]
Ptei_nach_oben Short horizontal pipe_0
Pfai_nach_rechts Short horizontal pipe_t A memnabh  Vinwn emnnth Vi eesanth o
Ptei_nach_unten Short vertical pipe Bibliothek
post Short vertical pipe_0
Right angle 2 Short vertical pipe_t
Right angle 2_0 Short verticel pipe_2
< | 3 [l

Pucynox 4.13 — CTBOpeHHs OaKy

Konu Bu obupaetre crBoputu ldiarpamy, HeoOXiIHO BUKOHATH HACTYITHE:
1) HarucHiTh aBa pa3u npaBy kHonky mumii Ha Balken (Werkzeuge —

Basisobjekte — Balken). Tak Burisgae 3aranbhi BaactuBocti Balken (Puc. 4.14).
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@x

)’ :i"gg:rln:::aften Allgemein
} Anirmationen Skala
Konstante Wariable Zyklus
Maximaler Werk |1E|D | j |
Prozess X ﬁ |istwert j |IDD ms
Minimaler Yert |D | j |

Pucynok 4.14 — 3aranbni BnactuBocti Balken

2)  JIs MakCHMMaabHOTO Ta MIHIMAJIBHOTO BU MOXKETE 00paTH KOHCTAHTY,

muB. Puc. 4.15.
LA 3

Basisobjekte

SIMATIC PANEL

~ Linie
=T Polygonzug

L Polygon

O Ellipse

() Kreis

[ Rechtack

A Textfeld

Ea-Feld

&2 Datum-Uhrzeit-Feld
i) Grafisches EA-Feld
[+] symbalisches EA-Feld
Iad arafikanzeige

| Schaltflache

BT schalter

f palken

= L Foen 2 T T B
=) man STMATIC HMI-Station(1) <Undefiniert>
(=455 Kommunikation = isbwerk MD 100 [
~= Yariablen = sollwert MD 130
Bp 5_smaTIc_wince = stellwert MD 120
P sligemein
p Eigerschaften
P Arimationsn Skala
Konstante: =
Cbjekte
Maximaler Wert |100 ExE Meu @
Prozess X — istiwert j |IDD ms Bibliothek
Minimaler Wert o | =1

Pucynok 4.15 — BuGip 3MiHHUX AJ1 IPOLIECY

Axmo Bu odepere Mepemukau, HeoOXi1HO 3poOUTH HacTynHe: HaTucHITH
nBa pasu Ha Schalter (Werkzeuge — Basisobjekte — Schalter). Tak BurisaaroTh

3aranbHi BractuBocti Schalter (Puc. 4.16).
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P Allgemein

p Eigenschaften
P Animationen
P Ersignisse

@&

Y _ _ ¥
Allgemein
Einstellungen Variable
Typ | on Schalter mit Test j Variable [venl j
Beschrif- Zyklus ’10Elms—
tunig
Text Werk EIN |1
Tek EIN (2
Text AlS [¥2 N

Pucynoxk 4.16 — 3aranbHi BIacTUBOCTI epeMUKada

VY crpykrypi npoekty WinCC flexible Projekt icHye TaGnuiis 3MiHHUX, 5K

BUKOPUCTOBYIOThCA y MpoeKTi, Puc. 4.17.

[] Bild_1 | ==variablen
—

istwert
sollwert
shellwert

wenl

VO O A |

wEn2

]VerbindungJ j Real

werbindung_L Real
Yerbindung_1 Real
werbindung_{ Eiool
werbindung_L Bool

Pucynok 4.17 — TaOnutist 3MIHHUX

it ~|mp 100
sollwert MD 130
stellwert MD 120
venl A0.0
wenz AD1

3a ponomMororo O10MI0TEKM BM MaeTe CTBOPUTH HACTYMHE 300pa)kKeHHS,

nuB. Puc. 4.18.

100

Pucynox 4.18 — I'padiunamii 06’ ekt

S0

60

40

20

Bentuni V1, V2, V3 Tta iHmn o0’ektu 3HaxoasaThes y Oi0mioreni. Teker

BBOAUTHCS 3a moromororo Textfeld. Kpim Toro mie it E/A-Feld (Bxin/Buxin).
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4.3.5 TecTyBaHHSI po3p00JI€HOT0 MPOEKTY

Sxmo Bu OakaeTe 3amyCTUTH CHUMYJISIIIO TPOEKTY, TOJAI BHU TMOBUHHI
BUKOHaTH HactymHe Projekt — Generator —Runtime mit Simulator starten. Tomi
BU T00auuTe NBa BIKHA: CHUMYJIAIIO OMEPaTOPHOI TMaHeNi Ta TaOIWIo st

3aBJaHHs 3MIHHUX, TUB. Puc. 4.19.

SIMATIC PANEL

— 100
(e a0
-
40
|

v |
0

.19 —RunTime 3 cumysiiero

N

Pucynok

4.3.6 3’eqHaAHHS 3 ONIEPATOPHOIO MAHELTIO

Jnsa  3’emnands  omnepatopHoi madenmi 3 SIMATIC Station (S7-300)
HeoOximHo koH(pirypyBath PROFIBUS-DP y Simatic Projekt. IIpaBuibHa

KoH(pirypaiis npencrasieHa y NetPro na Puc. 4.20.
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NetPro - [SIMATIC_WINCC (Netz) -- C:\Program Files\...\s7proj\SIMATIC_]

Metz Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster

Hilfe

;8 B S By a8 o

B! xe

Etherret(1)

Industrial Ethernet

MPI(1)
MPI

[SIMATIC 300(1)

313C-2, 343-1
DP ’
m W

2 2

PROFIBUS(1)
PROFIBUS

SIMATIC HMI-Station(1)

WinCC  |HMI HMI IE
Aexib  |MPIDP
le RT

B [m

4

Pucynox 4.20 - NetPro

[Totim mepeitnite 10 WinCC flexible Projekt.

VY crpykrypi WinCC flexible Projekt Hatuchite Plus no Kommunikation

ta moTim o Verbindungen, Puc. 4.21.

@@lg Bt [ T 813 | <= vanisblen | 5 Verbindungen

| Projekt
=) seen SIMATIC HMI-Station(1)(OP 177
=7 Bilder
- Bild hinzufiigen
1 Vorlage
1 Bid_1
[ Bid_2

£ Verbindung_t

1 Bid_3
= ¥ Kommunikation
<= Variablen
_S' Verbindungen
=& Zyklen
"7‘ Meldungen
"y Rezepturen
rotokolle
ext- und Grafiklisten
enutzerverwaltung Runtime}

Ein j SIMATIC 57 300400

& %2 Ethernet(1)
= %2 PROFIBUS(1)

(0 <Keine Station>>

4 \SIMATIC_WINCCISIMATIC 300(1)

| Bereichszeiger

< >
VERBIINIDUINGIES

o 5| o e S | S|
j\SIMATlC 300(1) j CPU313C-2 0P j oP j Ein j

5 Strukturen
g Versionsverwaltung

Typ
Ty
)RS232
ORs422
T)RS485
() Simatic

OP 1778 color PN/DP

Schnittstelle

Station

| HT MPT/DP v
Bediengerét
Baudrate
1500000
Adresse

r I8
Zugangspunkt | S7ONLINE ‘

M Einziger Master am Bus

Netzwerk
Profil DP
Hachste Stationsadr.

Anzahl der Master {J

Pucynok 4.21 — Komynikartis
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Steverung

]

Baugruppentrager [c ‘
AT

Adresse

Steckplatz

[ ZyKischer Betrieb



Tam € pgpaliBep KOMyHIKallli, CTaHIls, MapTHEp Ta BY3JIHW HEOOX1JIHO
BUKOHATH HACTYITHE:

HpaiiBep komyHnikarnii —SIMATIC S7 300/400

Cranuist — Profibus—» SIMATIC Station in Ihre SIMATIC Projekt

[TaptHep —CPU 313C-2 DP

Byzon—DP

Toni moxna 3aBanTaxut WinCC flexible Projekt no onepaTopnoi naneni.
Jlist mepenadi HeoOXi1AHO BUKOHATH HACTYITHI OTIEparii:

1) HarucHith Ha myHKTi MeHioo Projekt mortim  Transfer —

Transfereinstellungen, nus. Puc. 4.22.

K/l WinCC flexible Advanced - SIMATIC_WINCC - SIMATIC HMI-Station(1)

Projekt | Bearbeiten Ansicht Einfligen Format Bildbausteine Extras Fenster Hilfe

O deu.. . Vo ¥, -3 G,
Meues Projekt mit Projekk-Assistent

B Offnen... Ctrl+0
Schliefien

™ speichern Chrl+5

arn Unke

Speichern als Yersion...

Speichern und optimieren i H i
Archivieren...
Dearchivieren...

Bediengeratetyp &ndern...

Variablen importieren...

Aus STEP 7 kopieren...

B Drucke Projektdokumentation. .. Ctr+p b
ww Drucke Projektdokumentation 1 5 [ErTe———
g; Drucke Markierung Chrl+w Rl
Generator »
27R.colar PRIIDE
l 1_'ransfer 4 Kommunikationseinstellungen
Zuletzt gedffnete Projekte » |% Transfereinstellungen. ..
Beenden
Sicherung...
wiederherstellen. .. r
Typ License Keys...
oIr Optionen...
IR3 Betriebssystem aktualisieren
D<l

Pucynox 4.22 — HanamryBanHs nepenayi
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2) Bu noBunH1 06patu HanamtyBands 11t SIMATIC HMI Station:
Modus — Ethernet (WinCC flexible Projekt mepenaerbest 3 mporpamaTtopa
1o omeparopHoi maneni 3a gonomororo Ethernet) IP-Adresse — Bracna IP-adpeca

onepamopHoi naueni, ous. Puc. 4.23.

e

Bediengerate fiir Transfer auswahlen

7' SIMATIC HMI-Station(1] (0... | ~ Einstellungen fiir SIMATIC HMI-Station(1) (OP 1778 color PN/DP)

‘ Obertragen in
(%) Flash O RAM
Modus Ethemet V! Delta-Transfer
(%) Ein O Aus

Computername
oder IP-Adresse ,1 0.96.208.112

[] Riicktransfer aktivieren

Kennwortliste Uberschreiben

Datensatze Liberschreiben

I Transferieren ” Obermehmen || Abbrechen

Pucynok 4.23 — HanmamryBanns SIMATIC HMI Station

3) INotim HatucHiTh Transferieren

[Tlicns mepenadl, oneparopHa maHesnp nepeiae 1o pexumy RunTime.

4.3.7 BBe/ieHHsI B eKCILTyaTalilo

ITicns 3aBanTaxeHHs S7-Programm Tta Hardware-konfiguration mo
KOHTpOJIEPY NMEPEMKHITH KOHTPOJIEp B pexkuM Start.
3apa3 BH MOKETE CIOCTEPIraTh Ta YIPaBJISATH MPOIIECOM PETYIIOBAHHS 3

omnepaTopHoi naneni, 1uB. Puc. 4.24.

Pucynok 4.24 — Pexxum RunTime
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4.4 3mict 3BiTY

- AnapaTtHa KoH}irypartis
- CumBOIbHA TAOTUISA

- [Iporpama

- I'padiunmii 06’ ekt

- 3MiHHI

- Kondirypartis 3’enHanHs

- BucHOBOK
4.5 3anuTaHHs 10 J1a00paTOPHOL podoTH

1) o Take WinCC flexible?

2) o Take SIMATIC HMI?

3) SIxe 3HaUeHHA Ma€ Bizyasizallis JUisl Cy4acHOi 1HAyCTpii?

4) 3 sikux roJIoBHUX KoMIoHeHTIB ckiangaetsess WinCC-flexible Projekt?

5) Sxuit 1HTEpPEeiic BUKOPUCTOBYETHCA JUIsl 3’€IHAHHS Iporpamaropa 3
ONEPATOPHOIO MAHENbIO?

6) Sk moxxHa cTBOpUTH 3’ €1HaHHS Mk WInCC Ta KOHTposiepom?

7) Ha3BiTh OCHOBHI MyHKTH JIa0OPAaTOPHOTO MPAKTUKYMY?

Jliteparypa: [2], [3]
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CIIMCOK BUKOPUCTAHOI JITEPATYPU

1. SIMATIC. Distributed 1/0O device. ET 200M [Enextpounnuii pecypc]. —
Pexxum moctymy : https://www.google.com.ua/url?sa=t&rct=j&q
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2. SIMATIC NET. Industrial Ethernet / PROFINET. Systemhandbuch
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3. SIMATIC HMI. Bediengerit OP 73, OP 77A, OP 77B. Betriebsanleitung
[Enextponnumii pecypc]. — Pexxum moctymy : https://www.goo
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4. Siemens AG. Products & Services. Industrial Automation [Enexkrpontuit
pecypc]. — Pexxum poctymy: http://www.automation.

siemens.com.
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