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Метою статі є дослідження роботи релейного захисту, через вико-рис-
тання програмного пакету Matlab. Актуальність роботи обумовлено праг-
ненням обрати, шляхом порівняння, реле яке можливо б було за-стосову-
вати оптимальним чином для того чи іншого завдання. 

Розгляд проблематики статті пропонується розпочати з власне дос-лі-
дження терміну електричного реле та способу його використання. Власне 
електричне реле – це пристрій, у якому при досягненні деякого значення 
вхідної величини, вихідна величина замінюється стрибком – вихідні конта-
кти або замикаються або у керованому ланцюзі з'являється струм(напруга), 
або розмикаються.  

Реле використовують у ланцюгах керування зі струмом нижче ніж 1А. 
Вхідною величиною реле можуть бути теплові, електричні, механічні та 
інші зовнішні збурення. Більшість електромагнітних реле мають декілька 
контактних пар, тоді їх використовують задля керування декількома елект-
ричними ланцюгами. Електричні реле виконують більшість функцій, зв'я-
занних з контролем режимів роботи важливих елементів електричного лан-
цюга трансформаторів, генераторів, ЛЕП та різноманітних приймачів [2]. 

В залежності від часу спрацювання – відрізок часу від моменту, коли 
виникає керуючий вплив і до моменту замикання контактів реле – є швид-
кодійні із часом спрацювання нижче 0,05 с; нормальні із часом від 0,05 до 
0,25 с) та з витримкою часу (реле часу). 

Якщо ж переходити до власне програмного пакету Matlab, то в ньому є 
вже вбудований релейний блок – Relay(рисунок 1), який реалізує релейну 
нелінійність на схемах. Вихідний сигнал блока може приймати два зна-
чення. Одно із них відповідає за включений стан реле, а інший за виключе-
ний. Перехід із одного положення в інше відбувається за допомогою стри-
бка при досягненні вхідним сигналом порогу вмикання або вимикання реле. 
У тому випадку якщо пороги вмикання і вимикання реле мають різні зна-
чення, то блок реалізує релейну характеристику із гістерезисом. При цьому 
значення порога включення повинно бути більше ніж значення порога відк-
лючення. Результати моделювання представлені на рисунку 1. 
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Рисунок 1 – Моделювання роботи блоки Relay в Matlab та залежності 
вхідного сигналу(t), та вихідного сигналу(t) 

 

 

 

Рисунок 2 – Моделювання роботи блоки Dead Zone в Matlab 

Вихідний сигнал блоку вимірюється у відповідності із наступним алго-
ритмом: 

Якщо величина вхідного сигналу знаходиться у межах зони нечутливо-
сті, то вихідний сигнал блока дорівнює нулю. 

Якщо вхідний сигнал більше або дорівнює верхньому вхідному порогу 
зони нечутливості то вихідний сигнал дорівнює вхідному мінус величина 
порогу. 

Якщо вхідний сигнал менше або дорівнює нижньому вхідному порогу 
зони нечутливості то вихідний сигнал дорівнює вхідному мінус величина 
порогу. 

 

Рисунок 3 – Залежності вхідного сигналу(t), та вихідного сигналу(t) 
блоку Dead Zone 
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Анотація 
В даній роботі приведено аналіз роботи релейного захисту декількох типів. Резуль-

тати перевірені в програмному пакеті Matlab. 
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Аннотация 
В данной работе приведены анализ работы релейной защиты нескольких типов. Ре-

зультаты проверены в программном пакете Matlab. 
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Abstract 
This paper presents an analysis of the relay protection of several types. The results are 

validated in the Matlab software package. 
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