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Метою роботи є проведення аналізу та порівняння методів розрахунку 

параметрів Т-подібної еквівалентної схеми заміщення трифазного 
асинхронного двигуна за паспортними даними для задач моделювання. 

Визначення величин параметрів схеми заміщення виконується через 
проведення лабораторних тестів, наприклад, досліди неробочого ходу та 
нерухомого ротора, які в свою чергу регламентуються міжнародними 
стандартами, такими як IEEE Standard 112[1]. При деяких умовах проведення 
таких процедур може бути недоцільним: переривання роботи працюючого 
двигуна, задіяного у відповідальних технологічних процесах, складнощі із 
організацією лабораторних дослідів тощо. У зазначених ситуаціях вдаються до 
аналітичних розрахунків на основі каталожних відомостей про двигун, що 
надаються виробниками. 

Для подальших розрахунків було обрано п’ять двигунів серії 4A[2], а саме: 
4AA63A2У3, 4A100S2У3, 4A132M2У3, 4A100L4У3, 4A180S4У3. 
Використовуючи надані у джерелі відомості було проведено порівняння трьох 
методів розрахунку параметрів Т-образної схеми заміщення зі статей 
Пантеля О. В.[3], C. A. C. Wengerkievicz et al.[4] та Мощинский Ю. А. et al.[5]. 

Параметри Т-образної схеми, відносно яких вираховувалися похибки 
розрахунків за трьома наведеними вище методами було відновлено із 
приведених у літературі [2] даних для спрощеної Г-образної схеми. 

У результаті були отримані наступні похибки, які зведено до таблиці. 
Таблиця – Величини похибок за відповідними параметрами 

№ 
з/п Метод Середнє значення похибки δ за параметром 

Rs Rr Lls Llr Lm 
1 Пантель О. В. 39% 18% 17% 35% 12% 
2 C. A. C. Wengerkievicz et al. 11% 9% 32% 79% 23% 
3 Мощинский Ю. А. et al. 7% 4% 16% 13% 15% 

Примітка: Rs, Lls – активний опір та індуктивність розсіювання статора, Rr, Llr, – 
активний опір та індуктивність розсіювання ротора, приведені до статора, Lm – 
індуктивність намагнічування. 
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Висновки. За результатами проведеного аналізу деяких існуючих методів 
розрахунку параметрів Т-подібної схеми заміщення асинхронного двигуна 
можна дійти висновку, що найбільш точним методом у даному дослідженні при 
визначенні кожного з параметрів, окрім випадку з Lm, виявився метод 
запропонований у статті Мощинського Ю. А et al. Також, зважаючи на те, що 
розбіжності похибок при обчисленні індуктивності намагнічування для методів 
1, 3 складають достатньо мізерне значення. Задля економії часу та ресурсів у 
більшості випадків доцільно використовувати лише підхід зі статті [5]. 

 
Л і т е р а т у р а 

1. IEEE Standard 112, "IEEE standard procedure for polyphase induction motors and 
generators," IEEE Nov. 2004, pp. 1-87. 

2. Кравчик А. Э. Асинхронные двигатели серии 4А: Справочник / А. Э. Кравчик, 
М. М. Шлаф, В. И. Афонин, Е.А. Соболенская. — М.: Энергоиздат, 1982. —504 с, ил. 

3. Пантель О. В. Методика расчета параметров асинхронного двигателя для 
моделирования режимов его работы в среде среде Matlab/Simulink / О. В. Пантель. – 
Academy 2015, № 2(2) 

4. C. A. C. Wengerkievicz et al., “Estimation of Three-Phase Induction Motor 
Equivalent Circuit Parameters from Manufacturer Catalog Data,” Journal of Microwaves, 
Optoelectronics and Electromagnetic Applications, vol. 16, no. 1, pp. 90–107, Mar. 2017, 
doi: 10.1590/2179-10742017v16i1873. 

5. Мощинский Ю. А. Определение параметров схемы замещения асинхронной 
машины по каталожным данным / Ю. А. Мощинский, В. Я. Беспалов, А. А. Кирякин. 
– Ж.: "Электричество" в №4/98. 1998, с. 38-42. 

91 


	МЕТОДИ COMPUTER VISION В СУЧАСНИХ АВТОМАТИЗОВАНИХ СИСТЕМАХ УПРАВЛІННЯ КОНТРОЛЮ ЯКОСТІ ПРОДУКЦІЇ
	УДК 004.42
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	Метою роботи є огляд платформних архітектур інформаційних систем.
	Можна виділити три напрямки розвитку платформних архітектур:
	1. Автономні.
	2. Централізовані.
	3. Розподілені.
	Автономна архітектура має на увазі наявність всіх функціональних компонентів системи на одному фізичному пристрої, наприклад, комп’ютері, й не повинна мати зв’язків із зовнішнім середовищем. Прикладом таких систем можуть служити системні утиліти, текс...
	Централізована архітектура має на увазі виконання всіх необхідних завдань на спеціально відведеному вузлі, потужності якого досить, щоб задовольнити потреби всіх користувачів. Компоненти системи в цьому випадку розподіляються між обчислювальним вузлом...
	До переваг такої архітектури можна віднести:
	 відсутність необхідності адміністрування робочих місць;
	 легкість обслуговування й експлуатації системи, оскільки всі
	ресурси зосереджені в одному місці.
	Недоліками подібної архітектури є:
	 функціонування всієї системи повністю залежить від головного
	вузла (мейнфрейма);
	 всі ресурси й програмні засоби є колективними й не можуть бути
	змінені під потрібні конкретних користувачів.
	Щоб позбутися від останнього недоліку, у сучасних інформаційних системах застосовуються технології віртуалізації, завдяки чому стає можливим виділити кожному користувачеві необхідну кількість ресурсів й установити необхідне програмне забезпечення.
	Слід відмітити, що за допомогою технологій віртуалізації можна створити практично будь-яку архітектуру, використовуючи при цьому тільки ресурси мейнфрейма.
	Поява й розвиток розподілених архітектур пов’язані з інтенсивним розвитком технічних і програмних засобів. У даному типі архітектури функціональні компоненти інформаційної системи розподіляються по наявних вузлах залежно від поставлених цілей і завдан...
	 спільне використання ресурсів (як апаратних, так і програмних);
	 відкритість – можливість збільшення типів і кількості ресурсів;
	 паралельність – можливість виконання декількох процесів на різних
	вузлах системи (при цьому вони можуть взаємодіяти);
	 масштабованість – можливість додавати нові властивості й методи;
	 відмовостійкість – здатність системи підтримувати часткову
	функціональність за рахунок можливості дублювання інформації, апаратної і програмної складових.
	До недоліків розподілених систем варто віднести:
	 структурна складність;
	 складно забезпечити достатній рівень безпеки;
	 на керування системою потрібне велика кількість зусиль;
	 непередбачена реакція на зміни.
	Всі вони пов’язані в першу чергу зі складною структурою, різноплановим устаткуванням і складною системою розподілу прав доступу. Необхідно враховувати всі з них, інакше розроблена інформаційна система не зможе функціонувати в рамках очікуваних парамет...

	Висновки. Архітектура програмної системи охоплює не тільки її структурні і поведінкові аспекти, але й правила її використання та інтеграції з іншими системами, функціональність, продуктивність, гнучкість, надійність, можливість повторного застосування...
	По мірі розвитку програмних систем все більшого значення набуває їх інтеграція одна з одною з метою побудови єдиного інформаційного простору підприємства. Як можна бачити з вищенаведених визначень інтеграція є найважливішим елементом архітектури.
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